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Kayttoohje
KS Robot Offroad

KS Robot 350 Offroad / 400 Offroad / 600 Offroad / 800 Offroad

Malli:

Koneen numero:

Valmistuspaiva:

Valmistaja: K. Schulten GmbH & Co. KG
Industriestralte 3 - 7
D - 48488 Emsbliren

Puh.: +49 5903 9390 - 0
Faksi: +49 5903 9390 - 93

Internet: www.ksschulten.com
Sahkoposti:
info@ksschulten.com

Huomio!
Lue kayttoohje huolellisesti ennen kayttoonottoa.
Sailyta kayttoohje turvallisessa paikassa.
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Esipuhe

Arvoisa asiakas!

Taman kayttdohjeen tarkoituksena on tutustuttaa sinut KS Robot Offroad ja auttaa sinua kayttdmaan sita sen
kayttétarkoitukseen.

Kayttoohje sisaltaa tarkeita tietoja KS Robot Offroadin turvallisesta, asianmukaisesta ja tehokkaasta kay-
tosta. Noudattamalla kayttdohjetta ennaltaehkaiset kuorman nostajan riskeja, vahennat korjauskustannuksia
ja viallisuusaikoja seka parannat luotettavuutta ja kayttoikaa.

Hyodyntaaksesi taysin vastahankkimaasi KS Robot Offroadia lue kayttdohje ja noudata sita tarkasti ennen
laitteen kayttdonottoa.

Varmista, ettd kaikki kayttajat ovat lukeneet tdman kasikirjan ennen koneen ottamista kayttoon. Hylkdamme
kayttajan virheesta aiheutuvat takuuvaatimukset.

Taman kasikirjan tekniset erittelyt, piirustukset ja mitat eivat ole sitovia. Ne eivat oikeuta korjausvaatimuksiin.
Pidatamme oikeuden parannuksiin muuttamatta tata kasikirjaa.

Jos sinulla on kysyttavaa luettuasi tdman kasikirjan tai jos havaitset virheitd lukiessasi, ota yhteytta:

K. Schulten GmbH & Co. KG
Industriestralle 3 —7
D-48488 Emsbiren

Puh.: +49 5903 9390 - 0

Faksi:  +49 5903 9390 — 93
Internet: www.ksschulten.com
Sahkoposti:  info@ksschulten.com

Onnea ja menestystal!
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1 Yleista
1.1 Johdanto

Tama kayttéohje on oleellinen tydkalu KS Robotin onnistunutta ja turvallista kayttéa varten. Kayttéohje
sisaltda tarkeita tietoja KS robotin turvallisesta, asianmukaisesta ja tehokkaasta kaytdsta. Taman kasikirjan
tietojen noudattaminen auttaa ennaltaehkaisemaan vaaroja.

Kayttéohjeen on aina oltava saatavilla KS Robotilla ja kaikkien KS Robotilla tydskentelevien on myds
luettava ja ymmarrettava se ja sitd on kaytettava. Tallainen tydskentely voi olla:

- Kayttda ja asetustydta
- Kayttdmateriaalien ja tarvikkeiden vian etsintaa, huoltoa ja kasittelya
- Huoltoa (huolto, tarkastus, korjaus)

Ainoastaan liiketoimintaa harjoittavan yhtion kirjallisesti kouluttama ja ohjaama henkildstd voi ohjata ja
kayttaad KS Robotia.

Huomioi erityisesti kappaleen 2 turvallisuusohjeet.

Tama koskee erityisesti tilannetta, jossa tydskentelet vain satunnaisesti KS Robotilla.

Huomio!

Vaarat valtetdan, kun turvallisuusohjeita noudatetaan.

1.2 Tietoja kayttoohjeesta

Tama kayttoohje kertoo KS Robotin asentamisesta, kdytosta ja huollosta. Kaikkien eriteltyjen turvallisuus- ja
kayttdohjeiden noudattaminen on KS Robotin turvallisen tydskentelyn ja asianmukaisen kasittelyn edellytys.
Kayttdohje on osa tuotetta ja sitd on aina sailytettava KS Robotin valittdmassa laheisyydessa asentamista,
kayttda, huoltoa ja puhdistamista varten.

Parhaista yrityksistdmme huolimatta emme voi taata tdman kayttdohjeen tietojen tarkkuutta ja taydellisyytta.
Jatkuvasta tuotteidemme kehittdmisesta ja parantamisesta johtuen pidatdmme oikeuden tekniikkaan ja
teknologiaan, laitteistoon ja designiin liittyviin muutoksiin. Kaikki kuvaukset, piirustukset, painot ja tekniset
tiedot eivat ole sitovia ja ovat tdman kayttdohjeen painohetkella ajantasaisia.

Kuvien ainoa tarkoitus on kuvata tiettyja KS Robotin kaytdn ja huollon nakdkulmia. Kuvien yksityiskohdat
voivat poiketa toisistaan.

1.3 Tekijanoikeutta ja omistusoikeutta koskevat huomiot

Tama kayttdohje on suojattu tekijanoikeudella. Kaikki tekijanoikeudesta johdetut oikeudet, erityisesti
kaantamista, jaljentadmista, kuvien poistamista, valomekaanista tai digitaalista tiedonkasittelyd koskien
pidatetaan K. Schulten GmbH & Co. KG:n toimesta silloinkin, vaikka kaytettaisiin ainoastaan otteita.

1.4 Tietoja lilketoimintaa harjoittavalle yhtiolle

Kayttdohje on oleellinen osa KS Robotia. Koskapa kayttdohjeen voidaan odottaa olevan jatkuvassa kaytossa
KS Robotin kayttdpaikassa, on liiketoimintaa harjoittava yhti6é vastuussa:

- Alkuperaisen kappaleen turvassa pitamisesta

- Sen varmistamisesta, ettd kayttdohje on aina saatavilla KS Robotilla

- Sen varmistamisesta, ettéd kaikki kayttajat lukevat ja ymmartavat kayttdohjeen ja noudattavat kaikkia
erittelyja

Siita, etta vain ohjeistettu ja kayttoon koulutettu henkildstod kayttda KS Robotia. Liiketoimintaa harjoittavan

yhtidn on kirjallisesti valtuutettava nama henkilét KS Robotin kayttddn. Varmista, etta laitteen huoltoon ja
korjaukseen patevat henkildt tunnistetaan selkeasti.

Kayttdohjeen ja kayttdmaan ja -paikan voimassa olevien tapaturman ennaltaehkaisysaanndsten lisaksi on
noudatettava turvallista ja ammattimaista tydskentelya koskevia hyvaksyttyja teknisia sdantgja.

Kayttdohje on tarkoitettu tdydentamaan kayttdéa koskevia ohjeita ja se perustuu olemassa oleviin kansallisiin
tapaturman ennaltaehkaisy- ja ymparistonsuojelusdaddksiin, mukaan lukien valvonta- ja
raportointivelvoitteita koskevat tiedot, joissa huomioidaan toiminnalliset kriteerit, kuten tydorganisaatio,
tydprosessit ja henkildsto.
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Kaikkien liikkkuvien osien UVV-testi on suoritettava enintddn vuoden paasta asiantuntijan toimesta vastaavien
kansallisten sdadésten mukaisesti. Testisertifikaatti on dokumentoitava kirjallisesti.

Laitteen turvallisuutta heikentavid muutoksia, liitteitd tai muokkauksia KS Robotiin ei sallita ilman K. Schulten
GmbH & Co. KG:n lupaa. Tama koskee my0s turvalaitteiden ja venttiilien asentamista, sdat6a ja muuttamista
ja erityisesti kantavien osien hitsaamista.

Varaosien on taytettava K. Schulten GmbH & Co. KG:n tekniset vaatimukset. Tama taataan aina kun
kaytetdan alkuperaisia varaosia.

1.5 Huolto ja takuu

K. Schulten GmbH & Co. KG pyrkii parhaansa mukaan vastaamaan kysymyksiisi ja tilauksiisi
mahdollisimman pian. Pyydadmme sinua ilmoittamaan nimesi yhdessa palautusosoitteen kanssa sekd KS
Robotin koneen numeron ennen jokaista tiedustelua.

K. Schulten GmbH & Co. KG.:n takuu kattaa takuukauden aikana todistetusti mallista, materiaalista ja
valmistusvioista johtuvat vauriot, mutta ei kuluvien osien, kuten tiivisteiden, imulevyjen jne. vaurioita.

Takuu on voimassa 12 kuukautta toimituksesta.

Takuuvaatimus hyvaksytaan taysimaaraisesti, jos:

- KS Robotia kaytetdan vain, kuten tarkoitettua

- Tarkastus- ja huoltotoimenpiteitd noudatetaan tarkasti vaatimusten mukaisesti

Mikali takuuvaatimus esitetaan, vastaa K. Schulten GmbH & Co. KG suoraan KS Robotin vaurioiden
korjaamisesta aiheutuvista materiaali- ja kokoonpanokustannuksista.
K. Schulten GmbH & Co. KG:n asettamat varaosien hinnat ja korvauskustannukset patevat.

Lisaksi viittaamme K. Schulten GmbH & Co. KG:n takuusaanndksiin ja yleisiin ehtoihin ja edellytyksiin.

1.6 Tarkoituksenmukainen kaytto

KS Robotti on moottorisoitu laite, jolla on johdolla liitetty tai radiokauko-ohjausyksikkd. KS Robottia kaytetdan
kuormien nostamiseen, laskemiseen ja kaantamiseen (esim. laminoitu turvalasi) seka ikkunoiden ja
julkisivujen kuljettamiseen ja lasittamiseen. Robotti on varustettu sdhkoiselld pydrakaytolla, joka mahdollistaa
tasaisen, tOyssyttdbman ja kaksivaiheisen ajon.

1.7 Epaasianmukainen kaytto
KS robottia ei saa kayttaa erityisesti:

- Henkildiden kuljettamiseen ja nostamiseen

- Maksimivastapainon lisdamiseen

- Sallitun maksimikuorman ylittdvien kuormien kuljettamiseen

- Sellaisten kuormien kuljettamiseen, joita ei ole nostettu kuorman kasittelyosalla turvallisesti
- Ulos ajettujen teleskooppien kanssa ajamiseen ja jarruttamiseen kuormien kanssa tai ilman
- Kuorman kanssa ajamiseen maksiminopeudella/nopeasti

- Sallitun maksimikuorman mitat ylittavien kuormien kuljettamiseen

- Jumissa olevien kuormien kuljettamiseen

- Kuormien raahaamiseen

- Nostettujen kuormien kanssa ajamiseen

1.8 Liiketoimintaa harjoittavan yhtion velvoitteet
Liiketoimintaa harjoittavan yhtion on varmistettava seuraavat asiat:

- Kayttohenkildsto lukee kayttdohjeen ja ymmartaa sen sisallon taysin.
- KS robottia kdytetédan vain tarkoituksenmukaisesti ja tdman kayttdohjeen turvasaantdjen mukaisesti.

- KS robottia kayttavat, huoltavat tai korjaavat henkilt ovat taysi-ikaisia, tuntevat laitteiston ja heille on
kerrottu toimiin liittyvista vaaroista.

- KS robottia kayttavat ainoastaan sellaiset henkil6t, joiden henkinen ja fyysinen kunto on riittdva annettua
tehtavaa varten.
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1.9 Kayttoohjeet

Kaikki KS robotilla olevat henkildt on perehdytettéva yksityiskohtaisesti seuraaviin asioihin:

Tarkoituksenmukainen kaytto
Tarvittavan henkildkohtaisen suojavarustuksen kayttd
Ohjaimen oikea kaytto

Kuorman kasittelyosan kuormaaminen ja sen mahdolliset rajoitukset ja kuorman kiinnittdminen, seka
kuorman kasittelyosan omapainon huomioon ottaminen

Tekijoiden huomioon ottaminen, mitkd nostavat merkittavasti alttiutta tuulen iskulle, ymparistdolosuhteille,
kuten maksimituulennopeus

Toiminta hatatilanteessa

1.10 Huolto- ja tarkastusohjeet

Kayttbohjeessa ilmoitettuja huolto- ja tarkastustoimia seka osien ja laitteiston osien ja komponenttien
vaihdon ajankohtia on noudatettava.

Huolto- ja tarkastustehtavat voidaan suorittaa ainoastaan, kun jarjestelma on kytketty pois paalta. Paalle
kytkemis- ja sammutusmenettelyja on noudatettava ohjeen mukaisesti.

Poikkeamat tasta sallitaan ainoastaan jos t6ita ei voida suorittaa ilman kayttokoneiston virtaa.

Kaikki aikaisemmin poistetut turvalaitteet on asennettava huoltotdiden jalkeen asianmukaisesti.
Korjaukset, joita tassa kayttdohjeessa ei ole kuvattu on suoritettava K. Schulten GmbH & Co. KG:n
valtuutetun asiantuntijatyépajan toimesta.
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2 Turvallisuus
2.1 Tiedot ja symbolit

Tassa kayttdohjeessa kaytetdan seuraavia kasitteita tai symboleita turvallisuusohjeita varten ja erityisesti
tarkeita tietoja koskien:

Vaara!
Léydat “Vaara!”-symbolin kaikista tdman kayttdohjeen sellaisista turvallisuusohjeista,
joissa on valitdn hengen- ja henkildn raajoihin kohdistuva vaara.

Varoitus!
Léydat “Varoitus!”-symbolin kaikista taman kayttdohjeen sellaisista turvallisuusohjeista,
joissa on mahdollinen hengen- ja henkildn raajoihin kohdistuva vaara.

Huomio!

Léydat tdman “Huomio!”-symbolin kaikista tdman kayttdohjeen turvallisuusohjeista, joissa
on vahainen tai viaton vammojen vaara seka KS robottiin tai sen ymparisté6n kohdistuva
omaisuusvahingon vaara.

Huomaa!

Tama “Huomaal!”-symboli kertoo erityisista olosuhteista, joiden huomioiminen varmistaa
laitteen turvallisen, asianmukaisen ja tehokkaan kayton.

Kaikissa ohjeissa oletetaan, etta laitetta kaytetdan tarkoituksenmukaisesti.

o Luettelon kohdat erittelevat tyo- ja/tai kayttdvaiheet.
Vaiheet on suoritettava ylhaalta alaspain.

- Luettelot on sisennetty.

2.2 Yleista turvallisuudesta

KS robottia saavat kayttaa ainoastaan sellaiset henkil6t, jotka ovat taysi-ikdisia, asianmukaisesti

perehdytetty laitteen kasittelyyn ja joille on annettu tehtavaksi erityisesti laitteen kaytto.

Kayttdja voi aloittaa kuorman siirtdmisen vasta kun han on varmistanut kuorman turvallisen kiinnittdmisen

ja ettei henkil6ita oleskele vaara-alueella!

- Asentaminen, huolto tai itsendinen kayttd voidaan antaa ainoastaan sellaisten henkildiden toimeksi, jotka
tuntevat vastaavan menettelyn. Voidaksesi asettaa, yllapitaa tai kayttaa laitetta, on sinulla oltava siihen
toimeksianto urakoitsijalta!

- Kayttdjan on tunnettava oleelliset tapaturman ennaltaehkaisysaannokset, kayttdohje ja hanet on
perehdytetty vastaavasti!

- Jos korjaukset ovat tarpeen, on niista ilmoitettava valittdmasti ja suoritettava patevan henkiléston

toimesta!

- Kayta ainoastaan alkuperaisia K. Schulten GmbH & Co. KG:n varaosia.

2.3 Turvallisuustiedot

- Kayta aina kuvattua suojavarustusta, kuten turvakenkia, suojakyparaa ja
suojalaseja, varsinkin lasin kanssa tydskenneltaessa.

- Pida Idysat vaatteet, vaatetuksen osat, korut, hiukset jne. poissa liikkuvista
osista.

- Alé kayta konetta ihmisten kuljettamiseen tai kiipeilyyn.
Ala seiso kuorman kuljettamiseen tarkoitettujen osien paalla (esim.
haarukka tms.). Ala kiipea rungon tai muiden osien paalle.

Starke Arvid AB
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- KS robotin tyoskentelyalueella (vaara-alue) ei saa oleskella henkil6ita.
Pysayta KS robotin liikkeet valittdmasti henkildén astuessa vaara-alueelle ja ohjeista henkil6a poistumaan
alueelta.

- Varmista ennen sylinterien jatkamista, ettei sylinterien liikealueella ole esineita.
- Kayttd julkisilla teilld on kielletty.

- Nostettaessa ja kuljetettaessa kuormia julkisten alueiden 1api on ndma alueet eristettava. Jos
tydskentelyaluetta ei voida eristdd asianmukaisesti, on lisdhenkildstda sijoitettava turvaamaan
tydskentelyalue.

- Suojaa KS robotti lialta. Laitetta ei saa altistaa lumelle tai sateelle.

Vaara!

Kaatumisvaara

- Kuormia voidaan kuljettaa ainoastaan kun

o ] teleskoopit on ajettu sisaan ja kuorma on
Charge enbas / laskettu alas.

Lastivikt nere / casggae . . .

cargar / Noudattamatta jattdminen voi johtaa laitteen

kaatumiseen.

" fahren/ drive /
conduire / Kérriktning / conducir

- Huomioi tuulenvoimakkuus kuormattaessa tai purettaessa kuormaa ja ajettaessa
asennuspaikalle. KS robottia ei saa kayttaa, kun tuulenvoimakkuus on suurempi
kuin 5 (8,0 - 10,7 m/s).

- KS robotti on asetettava ja sita on kaytettava vaakasuoralla, tukevalla alustalla.
Varmista, ettd kaikilla renkailla ja turvallisuustukien rullilla on tukeva kosketus
maahan.

- Kuormien nostaminen ja laskeminen on sallittu ainoastaan pystysuoraan ylds ja
alas. Ala veda kuormaa sivusuunnassa, eteen tai taakse. Ala kayta ohjauslevyja
tai vastaavia tyokaluja.
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- A4 Kiinnita tikkaita tai kiipea niita pitkin.
- Al3 ylitd KS robotin sallitua kuormituskykya.
Noudata kuormakaaviota.
- Mukauta ajonopeus paikallisiin olosuhteisiin ja kuljetettavaan kuormaan sopivaksi.

Vaara!

‘ Puristumisvaara

/ /\ - Nosta kuormaa ainoastaan kun se on kiinnitetty, keskitetty ja kiinnitetty asianmukaisesti.
\ - Ala koskaan kavele nostettujen kuormien alitse. Kayttijan on varmistettava ettei talla
N

alueella ole ihmisia.

- Pida kadet ja sormet kaukana kaikista osista, joiden yhteydessa on puristumisvaara.

Vaara!

Liukastumis- ja kaatumisvaara kaltevilla pinnoilla

Lastunten/
Load down /
Charge en bas /
Lastivikt nere /
cargar /

N
N
Y
N

\

" fahren / drive /-
conduire / Korriktning / conducir

1

Kaltevassa maastossa ajettaessa on olemassa KS Robotin liukastumis- tai kaatumisvaara. Tama vaara
lisdantyy merkittavasti akillisen jarrutuksen tai kiihdytyksen, kaantymisen tai kaltevien pintojen ylittamisen
yhteydessa.

- Aja ainoastaan teilla, joiden paallyste on riittdva. Varmista, etta teleskoopit on ajettu sisdan.
- Kaltevilla pinnoilla voidaan kulkea vain, kun kuormaa ei ole.

- A4 aja KS Robotia kaltevassa tai kohoavassa maastossa, kun se on koneen suorituskyvyn ulkopuolella.
(Katso tekniset tiedot)

- Aja kaltevilla/viettavilla pinnoilla ainoastaan pienemmalla nopeudella, suurta varovaisuutta noudattaen ja
kuorma alas laskettuna.

- Ala kaanny tai aja poikittain ajaessasi kaltevilla/viettavilla pinnoilla.

- Ala KOSKAAN pysakoi KS Robotia vartioimatta alamaen suuntaan.
Mikali KS Robot on silti pysakoity rinteeseen, on se varmistettava renkaiden alle asetetuilla kiiloilla.
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Vaara!

Tormaysvaara

Valta térmaamista ihmisiin, kiinteisiin rakenteisiin tai liikkuviin kohteisiin.
(esim. ajoneuvot, nosturit jne.)

Kuorman maksimimittoja ei saa ylittaa.

Huomioi laitteen mitat koko ajan.

Tarkasta, ettei tydskentely- ja ajoalueella ole esteitd, myos laitteen
ylapuolella (ylaasento).

A Vaara!

| Sdhkoiskun vaara

- Jannitteisiin korkealla oleviin sahkojohtoihin koskettamisella voi olla
kuolettavat seuraukset. Korkeajannitteisten virtajohtojen aiheuttama vaara!
(Esimerkiksi jos virtajohdoissa on yli 1000 volttia, voi jannite 1apaista alle
metrin etaisyydella.)

- Ala koskaan aja maassa olevien virtajohtojen yli. Téma voi vahingoittaa
johtoja.

A Vaara!

Akkujen aiheuttamien vammojen vaara

- Ré&jahdysvaara akkulaturien laheisyydessa.

- Avaa akun kansi varoen.

- Paljaiden metalliosien koskettaminen on kielletty.

- Pida avotuli ja syttymislahteet kaukana akusta.

- Ala koskaan vaihda jaatynytta akkua.

- Akun huoltoty6t on suoritettava patevan henkildston toimesta.

- lIrrota aina ensin negatiivinen ja sitten positiivinen napa.
Toimi painvastaisessa jarjestyksessa liittdessasi. Jannitteisiin korkealla oleviin
sahkojohtoihin koskettamisella voi olla kuolettavat seuraukset. Korkeajannitteisten
virtajohtojen aiheuttama vaara! (Esimerkiksi jos virtajohdoissa on yli 1000 volttia, voi
jannite lapaista alle metrin etaisyydelld.)
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Vaara!

Vammojen vaara tyoskenneltdessa alipaineella

- Koneella tydskentely on vaarallista jos eri turvalaitteet (1) (painemittari ja

g . 'f ) signaalilahetin) ovat viallisia.

- Tydkappaleiden nostaminen on kielletty siihen asti, ettd kaksi valosignaalia
: (2) sammuu.

- Ala nosta kosteita ja tahmeita tyokappaleita imulevyilla. Tykappaleita, joiden

e pinta on epatasainen tai strukturoitu ei voi nostaa.
::._"'..'".___l - Varmista, etteivat iimaletkut ole taipuneita kdantaessasi ja kallistaessasi

imujarjestelmaa.
A Vaara!

Vahingoittuneen laitteen aiheuttama vaara

- Ala koskaan kayta KS Robotia, jos se on vaurioitunut tai jos KS Robot ei toimi 100 %:sti tarkastuksen
jalkeen.

- Jos korjaukset ovat tarpeen, on ne toteutettava viipymatta patevan henkildston toimesta.

A Varoitus!

Virheellisten korjaustoiden aiheuttama loukkaantumisvaara!

- Tee KS Roboatilla vain sellaisia t6ita, jotka on erikseen mainittu téssa kayttéohjeessa.
Epaasianmukainen tarkastus, huolto ja korjausty6t voivat aiheuttaa henkild- tai omaisuusvahinkoja,
joko suoraan tai niiden seurauksena.

- Noudata kaikkia tdman kayttdohjeen tarkastus- ja huoltotietoja. Jos olet epavarma, ota aina yhteys
sopiviin ammattilaisiin.

A Varoitus!

Virheellisen kuormauksen aiheuttama loukkaantumisvaara!

- Kaikki elektroniikka on kytkettava irti padkytkimesta ennen kuljetusta.
- Kuljeta KS Robotia vain kuljetusasennossa, teleskoopit vedettyina sisaan ja ilman kuormaa.

- KS Robot on kiinnitettava huolellisesti nosturiin/peravaunuun kuljetuksen ajaksi ja suojattava
vesisateelta ja lumelta.

- Nosta KS Robotia aina tahan tarkoitukseen tarkoitetuista nostokorvakkeista. ALA KOSKAAN nosta
KS Robotia hihnoilla tai haarukoilla.
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A Varoitus!

Hydraulienergian aiheuttama hengenvaara!

- Hydrauliyksikon ty6t on suoritettava patevan henkildston toimesta.
- Korjaustydt, joita tdssa kayttdohjeessa ei ole kuvattu on suoritettava asiantuntijatydpajan toimesta.

- Tarkasta aina hydraulijarjestelma, varsinkin putkiliitokset ja letkut. Varmista, etta vaurioituneet osat
vaihdetaan valittdmasti. Vaihdettujen letkujen on taytettava valmistajan tekniset vaatimukset.
Hydrauliletkuja ei saa kayttaa 6 vuotta pidempaan (sisaltden 2 vuoden enimmaisvarastoinnin).
Anna tarkastaa letkut aina patevan henkildn toimesta ennen niiden kayttéonottoa ja sitten vahintaan
kerran vuodessa varmistaaksesi, ettd ne ovat asianmukaisessa tydkunnossa.

- Huolehdi vuotoja etsiessasi asianmukaisista suojatoimenpiteista (kayta suojalaseja, -kasineita, -
vaatetusta jne.) tapaturma vaaran vuoksi.

- Hydraulijarjestelman on oltava taysin paineeton ennen silla tydskentelya.

- Korkeapaineinen hydraulidljy voi aiheuttaa vakavia vammoja mikali sen annetaan vuotaa. Hakeudu
vamman yhteydessa 1ddkarin hoitoon.

Huomio!

Vaara laitteen kayton aikana!

- Huumeiden tai Idakkeiden kaytto ja alkoholin nauttiminen vaikuttavat reagointikykyyn ja hairitsevat
kykya ajaa KS Robotilla. Edelld mainittujen aineiden vaikutuksen alaiset henkil6t eivat saa suorittaa
mitaan t6itd KS Robotilla.

- Kuulokkeiden kayttaminen musiikin kuuntelua varten ja mobiilipuhelimen (kdnnykan) kaytto
vaikuttavat keskittymiskykyyn, heikentavat akustista havainnointikykya ja siksi nostavat tapaturmien
vaaraa ty6ssa. Siksi tallaisten laitteiden kayttdminen tydskenneltdessa on kielletty.
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SIKEARVID

2.4 Symbolien ja vaarasymbolien kuvaukset

Tassa kayttdohjeessa ja koneessa kaytetyt symbolit ilmoittavat seuraavista vaaroista ja antava seuraavia
tietoja:

Yleisten vaara-alueiden varoitus Lue kayttéohje

Késivammojen varoitus (murtumisvaara) Nostopiste

Tarkasta vuosittainen UVV-asiantuntijan

Ala seiso ripustettujen kuormien alla tarkastustarra

Mukana matkustaminen on kielletty Alueelle astuminen on kielletty

Lastunten !
Load down /
Charge en bas /

ity Ajo vain kuorma alas laskettuna

cargar |

)
fahren / drive /
conduire / Kérriktning / conducir

Bezeichnung

v | |

Maschinen-Nr. Baujahr

Max. Traglast Spannungsnetz T B P
yyppikilpi

Batterie Ladegerat ‘ ‘

K.Schulten GmbH & Co. KG, IndustriestraBe 3-7,
DE-48488 Emsbiren, Tel. 0049 5903/9390-0

Made in Germany

A pcntungnt

Zur Uberkopfmontage unbedingt Rastposition (5] verwenden!

Nach der Einstellung; ist der Bolzen einzustecken und mit einem Federstecker zu
sichern!

A Attention!

Itis absolutely vital that you should use the lucked position [D] for overhead
" installation
24 After the setting reinsert the pin and secure by using the clip pin.

1 A\ atentiont
B il Gt Kiertoliitoksen / paan ylapuolinen asentaminen
S Avuminl

VIKTIGT- anvénd den (B] vid 9¢
huvudhdjd. Efter instaliningen/montaget satter du tilbaka siftet och sakrar med hidlp
av lassprinten.

A iAtencion !

Para el montaje aéreo es indispensable usar la posicién de repaso. Después de la
configuracién, meta &l buldn y segurelo con una dlaviia.

Not-Halt /

. Emergency Stop / Hatajarrukahva tai
Kuormakaavio PREOIETE DR etéog\'aus ksikko

de emergencia / J y

arrét d’uraence
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SIKEARVID

KS Robotiin suoraan liitettyja tietoja ja symboleita, kuten varoitus- ja kayttémerkkeja tms. on ehdottomasti
noudatettava. Naita tietoja ja symboleita ei saa poistaa ja ne on pidettava luettavassa kunnossa tai
vaihdettava.

2.5 Suojalaitteet

KS Robot on varustettu suojalaitteilla sen varmistamiseksi, ettei se vaaranna kayttajan tai kolmansien
osapuolien turvallisuutta ja terveytta.

Suojalaitteiden valtuuttamaton poistaminen tai ohittaminen on rikos.

Tasta seuraavien vaurioiden yhteydessa kaikki takuuvaatimukset havitaan saantérikkomuksen vuoksi.

Vaara!

Suojalaitteiden huoltoty6t ja asetukset on suoritettava ainoastaan patevan henkildston toimesta.

Hatapysaytyspainike

- Sahkéisesti ohjattavien mallien etdohjausyksikdssa on
hatapysaytyspainike, jota painettaessa kaikki toiminnot el
kytketaan pois paalta. . N . | e
Hatapyséaytyspainike | —

- Hydraulisesti ohjattavien mallien etdohjausyksikdssa on
punainen pysaytyspainike, jota painettaessa kaikki
sylinterin liike kytketdan pois paalta.

- Hydraulisesti ohjattavien mallien kotelon paalla on
hatapysaytyspainike, jota painettaessa kaikki toiminnot
ja kulkukayttokoneisto kytketdan pois paalta.

Hatapysaytyspainike

Merkkivalo

- Asiakkaan erityisesta pyynnosta KS Robot varustetaan
merkkivalolla.
Se voi ilmoittaa esimerkiksi tyhjion puuttumisesta ja/tai
ylikuormasta.
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Katkaisin

- Pydrivassa kayttdliitoksessa on ylikuormakatkaisin. Tama laukeaa, jos
kuormitettavuus ylitetaan. Silloin kaikki iskunliikkeet pysaytetaan paitsi
teleskooppisylinterin sisdanvetaminen.

Katkaisin

Yleensa

Hubzylinder verfahrbar /

lifting cylinder movable
/
/

Last [kaib] /
load [kgib]

Teleskopzylinder verfahrbar /
telescopic cylinder movable

Uberlastschalter ! overoad switch

Position Kontergewichie /
9 position eounterwsights

Hubzylinder nicht verfahrbar /
lifting cylinder not movable

Last [kgik] /
load [kgtk]

Teleskopzylinde?
nur zurilckfohfbﬂr"
telescopic cylinder
movable backwards

Uberiastschalter | overload switch

Position Kontergewichie /
position counterweights

Kippmoment /
tilting cylinder

&,

Kallistuksen

vaantomomentti on
suurempi kuin staattinen
vaantdmomentti —

Tama laukaisee
ylikuormakatkaisimen,
joka estda kuorman
kallistumisen tai
takarenkaan nousemisen
ylés maasta.
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2.6 Saannolliset turvallisuustarkastukset

Kayttajan on varmistettava, ettd KS Robot tarkastetaan patevan henkilén toimesta vahintaan kerran
vuodessa tai erityisten tapahtumien jalkeen.

Talléin on suoritettava KS Robotin teknisen kunnon téydellinen tarkastus tapaturmaturvallisuutta koskien.
Liséksi KS Robotin mahdollisesti epdasianmukaisen kaytdon aiheuttamat vauriot on tarkastettava lapikotaisin.
On luotava testiprotokolla. Vahintaan kahden perakkaisen testin tulokset on sailytettava.

- Testitiedoista ilmoitetaan tarralla KS Robotissa.
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3 Tuotteen kuvaus

KS Robot Offroad on sahkémoottorikayttdinen lasituslaite. Servomoottoreita ohjataan malleissa KS Robot
350 - 600 sdhkdmoottorilla, kun taas KS Robot 800 -mallissa niita ohjataan sahkdhydraulisesti suuremman
hyoétykuorman vuoksi. Versiosta riippuen KS Robot pystyy kasittelemaan jopa 350 kg, 400 kg, 600 kg tai 800
kg painoisia hyotykuormia.

Leveiden, syvapintaisten renkaiden ja tasauspyotraston ansiosta KS Robot Offroad soveltuu myds vaikeaan
maastoon.

Tyhjidimujarjestelmaa voidaan pyorittaa ja ajaa eteenpain.

Synkronoitu ohjausjarjestelma varmistaa tasaisen kallistuskulman kuormaa nostettaessa ja alas
laskettaessa.

Etuakselia voidaan sdataa sivusuunnassa tarkkaa asemointia varten kokoonpanotdiden aikana.

Kaikki tyhjidimujarjestelmat ovat akkukayttoisia ja niilla on turvallisuussyista kaksi erillista tyhjiopiiria kahden
itsenaisesti toimivan pumpun kanssa.

24 V:n pistoke sijaitsee KS Robotissa, esim. akkulatureiden kytkemistéa / ruuvimeisseleiden tai LED-
spottivalojen paalle kytkemista varten. Sahkéinen pyorakayttékoneisto mahdollistaa jatkuvan
(vaihdoksettoman) ajon kuorman kanssa. Nopeus voidaan saataa kahteen eri asentoon.

Vakioversio:

Ohjausnivel sallii kuorman k&antéamisen sivusuunnassa, jotta kuorma mahtuu kapeista ovista, sekd kuorman
kasin kdantamisen, esim. lasiruutujen asettamiseksi ikkunanpieliin. Tassa tyoskentely pystysuorasta
vaakasuoraan tai pystysuorasta yli padan asentoihin on toteutettu kasin sdatamalla sokkaa.

Kaikkia sellaisia liikkeita, kuten nostamista, kallistamista, jatkamista ja sivusuunnassa liikuttamista ohjataan
johdollisella etdohjausyksikdlla. Myos radiokauko-ohjausyksikkd on saatavissa.

Séhkoéinen kdantédminen ja sivusuunnassa kdantdminen:

Riippuen laitteistosta, voidaan tyhjidimujarjestelman pyorittdminen tai vaihtoehtoisesti sivusuuntainen
kaantaminen toteuttaa séhkdisesti.

Laitteisto HDS-moduulilla:

Varustaessasi KS Robot 800:n HDS-moduulilla, pyoritys-, kdanto- ja kallistusliikkeet suoritetaan kaikkiin
suuntiin elektrohydraulisesti aktivoimalla kaukosaatimen kautta.

3.1 Optiot

- Erityinen pyoriva ohjausnivel (SKDG) sahkdista kdantamista varten vaakasuorasta ylipdanasentoon.
(Huomio! lisduloke n. 170 mm)

- Tyhjidimujarjestelma sahkdisella pyorivalla sylinterilla

- Sahkoinen kaantdyksikko sallii sivusuuntaisen kaantamisen jopa + / - 90 ° saakka

- Hydraulinen pyoériva kaantépaa (HDS-moduuli)
KS Robot 800 varustaminen erityisella paalla tyhjidimujarjestelman hydraulista kdantamista (270 °) ja
sivusuuntaista kaantamista (90 ° vasemmalle ja oikealle) varten

- Mekaaninen teleskooppijatke
(sallii teleskooppisen kasin jatkamisen 5 vaiheessa lisaulokkeen n. 900 mm:lIa)

- Sahkdohjattu teleskooppinen jatke (sallii jatkuvasti muuttuvan jatkeen) malleissa KS Robot 400 Offroad ja
KS Robot 600 Offroad

- Sahkohydraulisesti ohjattu teleskooppinen jatke (sallii jatkuvasti muuttuvan jatkeen) mallissa KS Robot
800 Offroad

- Etaohjausyksikko

3.2 Lisaosat ja kuljetusyksikot

KS Robot on lahtokohtaisesti varustettu toimitettaessa tyhjidimuyksikolla.
Lisaksi saatavilla on seuraavat kuljetusyksikot:

o Kuormakoukku
o Kuormahaarukka
o Erityiset ratkaisut (esim. lisdvarsi, -ovi, pidike, erityinen tarrain jne.)
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Offroad-sarjoihin on erilaisia lisdvarusteita, mutta ne voivat vaihdella laitteen tyypin mukaan, esimerkiksi:

e Vararenkaat (umpikumi)
e LED-valaistus

o Pikalukot tyhjidlevyina

o Kuormalava

e Suojakansi

3.3 Yleisnakyma
3.3.1 KS Robot 350 Offroad

1 2 21 3 4

10

11

12

13

Vakio:

® N ORr DN =

) T N T e N T T Y U W W N (o ]
- 0O 0 O®NOOUONAWN2 O

Tyhjidimujarjestelma
Kiertoliitos
Teleskooppipuomi 1
Kallistussylinteri
Teleskooppisylinteri
Tyhjion kytkinyksikkd
Pohjarunko

Katkaisin
Etdohjausyksikkd

. Kadensija ohjauspainike
. Kallistuspaa

. Akkulaturi

. Vastapainot

. Ohjausakseli

Kytkinkotelo

. Akut

Kayttopyorat
Nostosylinteri

. Sivuttainen tyontdsylinteri
. Turvallisuustuet
. Erityinen pydriva ohjausnivel (SDKG)
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3.3.2 KS Robot 400/600 Offroad

1 2 3 4 5

Vakio:

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

Tyhjidimujarjestelma
Kiertoliitos
Teleskooppipuomi 1
Teleskooppisylinteri
Kallistussylinteri
Tyhjion kytkinyksikko
Pohjarunko
Katkaisin
Etdohjausyksikkd

. Kadensija ohjauspainike

. Kallistuspaa

. Akkulaturi

. Vastapainot

. Ohjausakseli

Kytkinkotelo

. Akut

Kayttopyorat

Nostosylinteri

. Sivuttainen tyontdsylinteri

. Turvallisuustuet
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—_
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Optiot:

21. Erityinen pyoriva ohjausnivel
(SDKG)

22. Teleskooppipuomi 2

23. Teleskooppisylinteri 2

24. Pyoriva imuyksikdn sylinteri

25. Kaantyva sylinteri (-90 °
sivusuunnassa)

25
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3.3.3 KS Robot 800 Offroad

Vakio:

Tyhjidimujarjestelma
Kiertoliitos
Teleskooppipuomi 1
Kallistussylinteri
Teleskooppisylinteri
Tyhjion kytkinyksikko
Pohjarunko

Katkaisin

Kadensija ohjauspainike
Kallistuspaa

. Akkulaturi

. Vastapainot

13. Ohjausakseli

14. Hydrauliyksikkd

15. Akut

16. Kayttopydrat

17. Nostosylinteri

18. Sivuttainen tyontosylinteri
19. Turvallisuustuet

N OGORAWODN =

= O
o -

—_
—_

—
N

Optiot:

20. Erityinen pyoriva ohjausnivel
(SDKG)

21. Teleskooppipuomi 2
22. Teleskooppisylinteri 2

23. HSD-moduuli: hydraulinen
pyoriva kaantépaa
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3.4 Tekniset tiedot
3.41 KS Robot 350 Offroad

SDKG (vakio)

Maksimikuormituskapasiteetti 350 kg

RPN
:(s(i)slgl)tggl\s/g:tlgp?ainot ja imuyksikon) n. 530 kg
Vastapainot 4 x 26 kg ja 6 x 17 kg
Omapaino imun poikkipuomi *: n. 25 kg
Ympariston lampétila 0-+50°C
Puomin kulma 125 °
Maks. sallittu kaltevuus 16 °
Poikittaissyottod 100 mm
Kuljetuksen mitat
Leveys n. | 775 mm
Pituus n. | 1600 mm
Korkeus n. | 1410 mm
Renkaat liImanpaine (bar) Osanro:
Etusivu 410 x 170 3,5 bar 11021958
Takasivu 320 x 160 3,5 bar 11022474
Sahkojarjestelma
Kayttokoneisto 24V 11022432
Sahkosylinterit Isku
Nostosylinteri 2 x 500 mm 11008095
Teleskooppisylinteri 600 mm 11008176
Kallistussylinteri SDKG:n kanssa 500 mm 11008095
Poikittaissyottd 100 mm 11008093
Tyhjiopumput
2x 24V DC 11008131
Tyhjidimujarjestelma (vakio)
Imulevy 4 xd =300 mm 11008156

' Valmistustoleransseista ja jatkuvasta tuotteen parantamisesta johtuen ovat poikkeamat painossa ja

mitoissa
mahdollisia.

* Valinnainen

SDKG (Erityinen pyoriva ohjausnivel)

d (lapimitta)
DC (tasavirta)
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3.4.2 KS Robot 400 Offroad

Vakio SDKG | K&V | sank. DH

Maksimikuormituskapasiteetti 400 kg

RPN
:(s(i)slgl)tggl\s/g:tlgp?ainot ja imuyksikon) 825 kg 835kg | 940 kg 900 kg
Vastapainot 12 x 23 kg 14 x 23 kg
Omapaino imun poikkipuomi *: 40 kg
Ympariston lampétila 0-+50°C
Puomin kulma 125 °
Maks. sallittu kaltevuus 10 °
Poikittaissyottd 100 mm
Kuljetuksen mitat ilman tyhjidimuyksikkoa
Leveys 840 mm
Pituus 2400 mm
Korkeus 1535 mm
Renkaat lImanpaine (bar) Osanro:
Et“SiV *DH = PU taytetty | 410 x 170 3,5 bar 11011072 11020469
Takasivu 360 x 150 3,5 bar 11019210
Sahkojarjestelma
Kayttokoneisto 24V 11018514
Sahkosylinterit Isku
Nostosylinteri 2 x 600 mm 11008176
Teleskooppisylinteri 900 mm 11018535
Kallistussylinteri Vakio 400 mm 11008177
SDKG:n kanssa 500 mm 11008095
Poikittaissyottd 100 mm 11008153
Tyhjidpumput
2 x | 24v DC 11008130
Tyhjidimujarjestelma (vakio)
Imulevy 4xd=350mm | 11018538
Pyoriva sylinteri * (séhkoinen kaantaminen) Isku 200 mm 11018229

' Valmistustoleransseista ja jatkuvasta tuotteen parantamisesta johtuen ovat poikkeamat painossa ja

mitoissa mahdollisia.

* Valinnainen

DH (teleskooppijatke)
SDKG (Erityinen pyoriva ohjausnivel)
d (lapimitta)
DC (tasavirta)
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3.4.3 KS Robot 600 Offroad

Vakio SDKG | FoSKVHO | sank pH

Maksimikuormituskapasiteetti 600 kg
(iggltt);éa\l/:\rs)tzl;a?n:)t ja imuyksikon) n. | 865 kg 870 kg 900 kg 900 kg
Vastapainot 12 x 23 kg 14 x 23 kg
Omapaino imun poikkipuomi *: 50 kg
Ympariston lampdétila 0-+50°C
Puomin kulma 125 °
Maks. sallittu kaltevuus 10 °
Poikittaissyottod 100 mm
Kuljetuksen mitat ilman tyhjidimuyksikkoa
Leveys n. | 940 mm
Pituus n. | 2500 mm
Korkeus n. | 1530 mm
Renkaat I(Ibrr;]?)rmaine Osanro:
Et“SiV *DH = PU taytetty | 450 x 210 3,5 bar 11011074 11020470
Takasivu 360 x 150 3,5 bar 11019210
Sahkojarjestelma
Kayttokoneisto 24V 11018514
Sahkosylinterit Isku
Nostosylinteri 2 x 600 mm 11008176
Teleskooppisylinteri 900 mm 11018535
Kallistussylinter Vakio | 400 mm 11008177

SDKG:n kanssa | 500 mm 11008095
Poikittaissyottd 100 mm 11008153
Tyhjiopumput
2x 24V DC 11008130
Tyhjidimujarjestelma (vakio)
Imulevy 0xd=3%0 1 11018538
Erikoisversio sahkdisella pyorivalla sylinterilla *
Maksimikuormituskapasiteetti 580 kg

Kokonaispaino kytkenté

kasikayttoisesti DH

sahkokayttoisesti DH

(siséltaa vastapainot ja imuyksikon) n. | 935 kg 970 kg
Vastapainot 14 x 23 kg

Osanro:
Pyoriva sylinteri * (séhkoinen kaantaminen) Isku 200 mm 11018229

' Valmistustoleransseista ja jatkuvasta tuotteen parantamisesta johtuen ovat poikkeamat painossa ja

mitoissa mahdollisia.

* Valinnainen DH = (teleskooppijatke) SDKG = (erityinen pyoriva ohjausnivel) d = (Iapimitta) DC = (DC)
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3.4.4 KS Robot 800 Offroad

Vakio | Hydraulinen DH | HDS *
Maksimikuormituskapasiteetti 800 kg
Kuormituskyky sivulle kdannettyna maks. | 400 kg

ST

(iggltt);éa\l/:\rs)tzl;a?not ja imuyksikon) n. 1340 kg 1525 kg
Vastapainot 16 x 23 kg 12 x 23 kg /6 x 30 kg
Ympariston lampdétila 0°C-+50°C
Puomin kulma 120 °
Maks. sallittu kaltevuus 14 °
Poikittaissyottod 100 mm
Kuljetuksen mitat ilman tyhjidimuyksikkoa
Leveys n. 1000 mm 1000 mm
Pituus n. 2700 mm 2900 mm
Korkeus n. 1600 mm 1600 mm
Renkaat liImanpaine (bar) Osanro:
Etusivu 450 x 215 5,5 bar 11020401
Takasivu | 360 x 150 vaahtoutunut 11019210
Sahkojarjestelma
Kayttokoneisto 24V [ 2000 W 11020327
Hydraulinen jarjestelma
Kayttdpaine: maks. | 150 bar
Oljytankin kapasiteetti 8 litraa
gz%;?nlfllslgflgygl&pal ei voida sekoittaa kesken&an) BP HLP-D46
Hydraulisylinterit Isku Osanro:
Nostosylinteri 2 x 600 mm 11019767
Teleskooppisylinteri 2 x 1000 mm 11019769
Kallistussylinteri 500 mm 11019770
Poikittaissyottd 100 mm 11019768
HDS *
Hydraulinen k&antémoottori 180° 11001083

270° 11020392
Tyhjiopumput
2x 24V DC 11008130
Tyhjidimujarjestelma (vakio)
Imulevy 8 x d = 350 mm 11018538

' Valmistustoleransseista ja jatkuvasta tuotteen parantamisesta johtuen ovat poikkeamat painossa ja

mitoissa mahdollisia.

* Valinnainen DH = (teleskooppijatke) d = (Iapimitta) HDS = (hydraulinen pyoriva ja kaantyva paa

DC = (tasavirta)
3.5 Melupaastoarvot

Suurin mitattu paastdaanenpainetaso on 76 dB (A) tyhjidimuyksikkda kaytettédessa.
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4 Toimitus / kuljetus / varastointi
KS Robotin toimittaa K. Schulten GmbH & Co. KG tai valtuutettu huolitsija.

4.1 KS Robotin kuljettaminen

KS Robot voidaan kuljettaa kuorma-autossa. Riippuen olosuhteista se voidaan kuormata kuorma-autoon tai
perdvaunuun nosturilla tai ajaa samaiseen kuorma-autoon tai perdvaunuun.

A Varoitus!

KS Robotin kuljetuksen aikainen virheellinen kasittely voi aiheuttaa huomattavan henkil6- ja
omaisuusvahingon!

- Kuljettaminen voidaan toteuttaa ainoastaan patevan ja ohjeistetun henkiléston toimesta ja kaikkien
turvallisuusohjeiden mukaisesti.

- Kuljetuskeinojen kantokyvyn on oltava riittdva (katso tekniset tiedot, tyyppikilpi).
- Kaikki elektroniikka on kytkettava irti padkytkimesta ennen kuljetusta.

- KS Robot on kiinnitettava huolellisesti nosturiin/peravaunuun kuljetuksen ajaksi ja suojattava
vesisateelta ja lumelta.

- Al3 koskaan kuljeta KS Robotia, kun se kantaa kuormaa.
- Varmista, ettd vastapainot on kiinnitetty riittavalla tavalla!

- Kuljeta KS Robotia aina kuljetusasennossa, so. sylinterit sisdan ajettuina ja imuyksikkd sivulle
kaannettyna.

411 Nostaminen ja sidonta

A Varoitus!

- KS Robotia voidaan nostaa ja se voidaan kiinnittda vain asianmukaisesti patevan ja ohjeistetun
henkildston toimesta.

- Poista irtomateriaalit ja esineet koneesta.
- Varmista, ettd vastapainot on kiinnitetty riittavalla tavalla!
- Nosta KS Robotia vain suunnitelluista nostopisteista.

- Kayta aina asianmukaisia kantoliinoja.
ALA KOSKAAN nosta KS Robotia hihnoilla, haarukoilla tai suoraan kdysilla tai nostohihnoilla.

- Sijoita kantoliinat siten, etta koneen vauriot voidaan valttaa.
- Huolehdi, ettad kone pysyy vaakasuorassa.
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SIKEARVID

Seuraavat kohdat ovat KS Robotin nostamista ja sidontaa varten:

Nostopisteet:

KS Robot 350 Offroad  KS Robot 400/600 Offroad KS Robot 800 Offroad

Sidontapisteet:

- KS Robotissa on kiinnityskohdat molemmilla puolilla tukijalkojen tunnistettujen

nostokohtien lisaksi.
- Varmista, ettd sidonnan etaisyydet ja pituudet ovat riittavia sidottaessa.
KS Robot voidaan tarvittaessa my0s ajaa lastausramppia pitkin pakettiautoon, kuorma-autoon tai
peravaunuun.

A Varoitus!

4.1.2 Kuljetusajoneuvon péaalle ajaminen

- KS Robot voidaan kuormata ainoastaan patevan ja ohjeistetun henkildston toimesta.
- Poista irtomateriaalit ja esineet koneesta.

- Varmista, ettd vastapainot on kiinnitetty riittavalla tavalla!

- ALA KOSKAAN kuljeta KS Robotia, kun se on kuormattu.

- Kaltevilla pinnoilla ajettaessa ei kallistuskulmaa saa ylittaa.
(Katso tekniset tiedot.)

- Laajenna aina tukijalat kuljetusajoneuvolla ajaessasi.

4.2 Varastointi

KS Robot on varastoitava puhtaassa ja kuivassa paikassa. Jos mahdollista, kayta suojia suojataksesi
tyhjidimuyksikon tyhjidimulevyt polylta.

Esta KS Robotin valtuuttamaton kayttd poistamalla paakytkinavain ja johdollinen/radiokauko-ohjausyksikkd
pysakoidessasi sen rakennustydmaalle pidemmaksi aikaa.

Suojaa KS Robot likaantumiselta, kosteudelta ja vaurioilta sopivalla suojuksella. Suosittelemme KS Robotin
suojaamista hupulla tai pressulla pidemman varastoinnin yhteydessa.
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SIRKEARVID

5 Kayttoonotto
5.1 Nostolaitteen kiinnittaminen

Kiinnitd ensin kuorman kasittely-yksikké KS Robotiin.

KS Robot on lahtokohtaisesti varustettu toimitettaessa
tyhjidimuyksikalla.

Lisakuljetusyksikot, kuten kuormakoukut, haarukka tai erityiset
ratkaisut ovat saatavilla olevia vaihtoehtoja.
Niiden asentaminen tapahtuu alla kuvatusti (kohdat 1 - 2)

Menetelma:

1. Sijoita kuorman kasittely-yksikko (esim. tyhjidimuyksikkd) sisaltyvan aluslevyn (1)
kanssa KS robotin pyorivan kokoonpanon laakerille. Ruuvaa laakeriin mutterin (2)
kanssa.

2. Esta sitten mutterin kiertyminen rengassokalla (3).

Kun varustettu HDS-moduulilla (hydraulisella pyorivalla kd&ntoyksikolla)

3. Kuorman kasittely-yksikkd (esim.tyhjidimuyksikkd) on asennettu pydrivaan kokoonpanoon 6 kierteitylla
pultilla (4). Léysaa ensin 6 mutteria, sijoita sitten kuorman kasittely-yksikkd asennuksen paalle ja kiinnita
kuoman kasittely-yksikkd ruuvaamalla mutterit takaisin paalle.

4. Yhdista nyt kaksi imuyksikon tyhjidletkua pikaliitoksilla (5) KS Robotin
tyhjidjarjestelman teleskooppipuomiin.
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SIKEARVID

5. Kayttaessasi tyhjidimuyksikkodd, varmista, etta tyhjidletkut on liitetty samaan tyhjidpiiriin.

Tyhjiopiiri 1

Tyhjiopiiri 1 = siniset letkulinjat
Tyhjiopiiri 2 = mustat letkulinjat

Tyhjiopiiri 2

Huomaa!

Kaksipiirijarjestelmassa imulevyt on jarjestetty
tasaisesti tyhjidimuyksikkoon.

(Katso 11.7.2 imulevyjarjestystéa varten)

Noudata tyhjidimuyksikkdsi vastaavaa
tyhjidsuunnitelmaa.

Kuvassa on 6-osainen tyhjidimuyksikko

Jos varustettu sahkoisesti kaantyvalla yksikolld tai sdhkoisella kdantoyksikolld (90° sivusuunnassa):

Kuvassa on sahkdinen pydriva sylinteri Kuvassa on sahkdinen kaantdsylinteri

1. Menettele ensin, kuten ylla kuvattu. (kohdat 1 - 3)
2. Lisaksi pydriva tai kdantosylinteri on liitettava sahkoisesti.

Liita pistoke sylinterin kahvan kanssa teleskooppipuomin liittimeen.

5.2 Paille ja pois paalta kytkeminen

KS Robot kytketaan paalle ja pois paalta
akkupaakytkimella.

KS Robot 350/400/600 Offroad

KS Robot on varustettu akun valvontajarjestelmalld akkujen suojelemiseksi. Laite
suorittaa paalle kytkettdessa jarjestelmatestin ja vilkkuu lyhyesti useita kertoja ennen
uudelleen sammumista. Se vilkkuu pysyvasti heti kun akun lataustila putoaa
kriittiselle alueelle. Tdma on merkkind koneen kayttajalle siita, ettd akku on ladattava
pian uudelleen.

(“Lataa akku”).

Huomio!
Syvapurkaus lyhentaa akun kayttoikaa
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5.3 Kasietaohjainyksikon liittaminen

Kasietdohjainyksikkd on varustettu Harting Han-
1® -liittimella.

Tama on liitetty KS Robotin akku- tai
ohjauskoteloon (riippuen KS Robotin mallista).

Liittimen lukituslaitteen on kytkeydyttava
asianmukaisesti.

KS Robot 350 Offroad KS Robot 400 Offroad

Huomaa!
Radiokauko-ohjausyksikdn vastaanotin voidaan vaihtoehtoisesti liittda tdhan.

5.4 Vuotojen tarkastaminen

Vuodot on tarkastettava ennen KS Robotin kdyttdonottoa ja sen jalkeen viikon valein.
Menetelma:

o Aseta imuyksikkd ja kaikki imulevyt kaasunlapaisematonta, littedd materiaalia olevalle laatalle.

o Varmista, ettd kaikki imulevyt on sijoitettu puhtaasti koko pinnalle ja tarvittaessa paina tai suuntaa
imulevya, kunnes se on oikeassa asennossa.

o Aktivoi tyhjionimuyksikkd painamalla KS Robotin tyhjidkytkinta eteenpain tai painamalla
etdohjausyksikon kytkinta.

o Kun akustinen varoitussignaali sammuu, kaksi merkkivaloa syttyvat palamaan vihredna, kahden
tyhjiomittarin varren pitaisi nayttaa arvo, joka on noin -0,72 bar (vihrea alue) ja tyhjiopumppujen
sammua.

e Sen jalkeen, kun kummankin tyhjidpiirin tyhjiopumput ovat sammuneet, kytke KS Robot
paakytkimesta pois paalta.

o Lue tyhjidn nykyinen taso tyhjidmittareista ja dokumentoi arvo kirjoittamalla se ylos.
e Seuraavien 15 minuutin aikana tyhjiomittareiden viisarit voivat muuttua vain vahan, ei 5 % enempaa.

Jos tdma testi on positiivinen, ei tyhjidimuyksikdssa ole vuotoja ja sen kayttod on turvallista.

A Vaara!

Mikali vuoto on tapahtunut my6s imupiiriss&, on vuoto suljettava valittdmasti.
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SIKEARVID

6 Kayttd
6.1 Tarkastukset ennen toiden aloittamista

Tarkasta ulkoisesti ndkyvisséa olevat vauriot ja viat silmamaaraisesti ennen tydskentelyn aloittamista. Jos
havaitaan turvallisuuteen liittyvia vikoja, on KS Robot poistettava valittdmasti kaytdsta. Tarkasta seuraavien
osien toiminta ja vauriot:

- Hitsisaumojen tai osien halkeamat

- Sahkoosat, sylinterit, katkaisimet, johdot ja sdhk&johdot

- Patterien lataustila

- Tyhjiéjarjestelma, halytyssignaali ja painemittari

- Hydrauliletkut, liitannat, sylinterit ja ohjauslohkot (vain KS Robot 800 Offroad)

- Renkaat ja py0rat, ruuvit, mutterit ja muut kiinnikkeet

- Kuormituskykykilvet ja merkit

6.2 Vertailuajon suorittaminen

Huomaa!
Tama vaikuttaa vain malleihin, joissa on sahkosylinterit, kuten KS Robot 350 Offroad ja 400/600
Offroad (ei hydraulisylintereilla varustetut mallit, esim. KS Robot 800 Offroad).

Sen varmistamiseksi, ettd nostosylinterit toimivat rinnakkain tydskentelyn aikana, on vertailuajo suoritettava
aina ennen tyon aloittamista ja aina kun KS Robot kytketdan pois paalta ja takaisin paalle. Tata varten ja
likkeen vaihtelun estamiseksi, on nostosylinterit siirrettdva alas pysaytykseen saakka aina laite
kaynnistettaessa.

Menetelma:

¢ Paina etaohjausyksikon “lasku”-painiketta (|) ja pida painiketta painettuna,
kunnes nostosylinterit ovat siirtyneet kokonaan alas.

Huomio!
Varmista, ettei imupoikkiorsi kosketa maata.

Jos rakennustydmaalla on tilannevirhe esim. johtuen sylinterien pysahtymisesta jolloin alaspainliiketta ei
voida suorittaa, voit ohittaa vertailuajon ja kaynnistaa nostosylinterit ensin:

¢ Paina KS Robotin kotelon (kuva 1) tai ohjauskotelon (kuva
2) nollauspainiketta “Vertailuajo” ja paina samalla
etaohjausyksikoén “nosto’-painiketta (1).
Etdohjausyksikdn nostotoiminto on taas kytketty paalle.

Kuva 1 KS Robot Kuva 2 KS Robot
350 Offroad 400 / 600 Offroad

o Liikuta sylintereita, kunnes voit suorittaa vertailuajon. [ &
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6.3 Laitteen tukeminen ja linjaaminen

A Varoitus!

- A3 pystyta laitetta hiekalle.

Laitteen kaatumisesta voi seurata hengenvaarallisia vammoja ja merkittavid omaisuusvahinkoja.
- Varmista, ettd maa on tukeva ennen kuin pystytat laitteen.

‘r\ Sade ja suojasaa voivat pehmentaa maan.
i - Sailyta asianmukainen etaisyys pengermiin ja kalteviin pintoihin.

KS Robot Offroad on pystytettava tukevalle ja tasaiselle pinnalle ennen tdiden aloittamista. Tata varten on

tuet vedettava poikkeuksetta ulos.

Suuret rinteet maaperassa on tasoitettava sopivalla tavalla ennen pystyttamista.

Menetelma:

e Tarkasta kallistuskulma vesivaa’alla (1)
llImakuplien on sijaittava merkintdjen sisapuolella.

@(Vain malleille, joissa on kaksoisteleskooppi)

e Laajenna sivutuet ja varmista, etta kiinnitysvipu (2)
lukittuu oikein kaantyessa.

=L N
el

L7\ ey

Mallissa KS Robot 800 Offroad on liséksi laakeroituja véliakseleita (3) korkeuden kompensointia varten
tilanteissa, kun tukipyoran ja maan valinen etaisyys on liian suuri. Niitéd kdytetdan ainoastaan korkeuden

kompensointiin eivatka ne tue konetta.

¢ Ruuvaa laakeroidut valiakselit (3) alas, kunnes ne miltei
koskettavat maata.
Huomio!
Kayta tukeva alustaa tyoskennellessasi
pehmealla/vajoavalla maalla.

@Laakeroidut valiakselit (3) on vain mallissa KS Robot

800 Offroad Esimerkki: KS Robot 800 Offroad
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6.4 Pyorakayttokoneiston kaytto

Pyorakayttokoneistoa kaytetaan kallistuspaan ohjausyksikolla.

Toiminnot:
vorwartsvor
i o Paina suuntaan A: KS Robot ajaa eteenpain.
1 Ajosuuntapainike i .
Paina suuntaan B: KS Robot liikkuu taaksepain.
2 Turvakytkin KS Robot pysahtyy ja ajaa eteenpain.
nopea
ﬂ- Nopea
3 Ajonopeus
ABs  Hidas
4 Akkumerkki Nayttaa akun lataustason.
5 Torvi Kaytetdan vaaratilanteessa

6.5 Liikkuminen

A Varoitus!

Kaytto julkisilla teilld on kielletty.
Aja ainoastaan teilld, joiden paallyste on riittava.
Varmista, ettd puomin teleskooppisylinterit on vedetty sisaan.

Aja kaltevilla/viettavilla pinnoilla ainoastaan pienemmalla nopeudella, suurta varovaisuutta noudattaen
ja kuorma alas laskettuna.

Vain enintaan 10° viettavilla pinnoilla voidaan ajaa ja ilman kuormaa.
Ala kaanny tai aja poikittain ajaessasi kaltevilla/viettavilla pinnoilla.

Ala koskaan aja maassa olevien virtajohtojen yli.
Ne voivat vaurioitua ja siten vahingoittaa KS Robotia.

Starke Arvid AB
Lyckasvagen 3 Puh.: +46 522 - 22 000 Faksi: +46 522 - 22
SE-459 30 Ljungskile www.starkearvid.se office@starkearvid.se Sivu 34/ 85



http://www.starkearvid.se/
mailto:office@starkearvid.se

SIKEARVID

6.5.1 Liikesuunnan valitseminen

Liikkuminen eteenpdin:

Paina eteenpain liikettd varten suuntapainiketta (1) kevyesti peukalolla
eteenpain (A). KS Robot kiihdyttaa nyt eteenpain riippuen siitd, miten kovaa
suuntavipua painettiin.

Liikkuminen taaksepain:

Paina taaksepain liiketta varten suuntapainiketta (1) kevyesti peukalolla
taaksepain (B). KS Robot kiihdyttaa nyt taaksepain riippuen siitd, miten kovaa
suuntavipua painettiin.

6.5.2 Turvakytkin
Turvakytkin (2) sijaitsee kallistuspaan ohjausyksikon paassa ajajan
suojaamiseksi kohteen ja KS Robotin valiin joutumiselta.

Heti kun kytkimessa havaitaan painetta, pyséhtyy KS Robot valittémasti ja
likkuu hieman eteenpain.

6.5.3 Torvi

Torvea (5) on soitettava tieosuuksilla ja risteyksissa, joissa on huono nakyvyys
tai valittdman vaaran yhteydessa.

6.5.4 Automaattinen pysaytystoiminto

Akkujen tarpeettoman purkautumisen ehkaisemiseksi kytkeytyy
siirtokayttokoneisto automaattisesti pois paaltd n. 1 minuutin kulutta (muuttuu
inaktiiviseksi).

Jatkaaksesi ajamista, paina kayttokoneiston kytkinta 1 x lyhyesti “eteenpain”
(paina suuntaan A).

6.6 Hatapysaytyspainike

Johdollisessa etdohjausyksikdssa on hatapysaytyspainike. Sen on oltava ulos
vedettyna normaalikdyton aikana.

Hatatilanteessa paina kytkintéa katkaistaksesi ajoneuvon virtalahteen ja
pysayttaaksesi ajoneuvon.

Eteenpain

Taaksepain
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Hydraulisesti ohjattavan KS Robotin etdohjausyksikkojen kytkin on pysaytyspainike,
joka kytkee kaikki sylinterin liikkeet pois paalta aktivoitaessa.

Pysayttaaksesi ajoneuvon hatatilanteessa paina KS Robot 800 -ajoneuvon
hatapysaytyspainiketta

6.7 Hataajotila (KS Robot 350 - 600 Offroad)

KS Robotia voidaan siirtdad hataajotilassa vain, jos KS Robotin kaukosaadin
ei enaa toimi kaapelin vaurioiden vuoksi.

KS Robot voidaan kuljettaa ja lastata talla hataajotoiminnolla.

o Paina tata varten "hataajotila" -painiketta akkukotelossa, jolloin
hataajotoiminto aktivoituu.
Painamalla samanaikaisesti kaukosaatimen "eteenpain” tai
"taaksepain” -painiketta, voit siirtdd KS Robotia lyhyita matkoja.

"Hatakaytto"-painiketta on painettava jatkuvasti.

6.8 Ohjaustangon taittaminen (KS Robot 350 Offroad)

Ohjauspaan ohjaustanko voidaan taittaa tilan sdastamiseksi
(esim. hississa kuljetusta varten)
Ohjauspaa on helppo saataa kahteen asentoon vetamalla lukkopultista.

Ajoasento Lukituspultti Kuljetusasento

6.8.1 Sivutukien poistaminen

¢ Tuet voidaan helposti irrottaa kiinnityspulttia (4) vetamalla.

Huomio!
Kiinnita tuet ehdottomasti uudelleen!
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6.9 Puomin kaytto

Teleslfooppipuomia ohjataan etdohjausyksikolla.

Huomio!

Etdohjausyksikdn on aina pysyttdva KS Robotin kayttdjan omistuksessa.
Jos KS Robot jatetaan ilman valvontaa pidemmaéaksi aikaa, on etdohjausyksikkd kytkettava pois paalta ja
varastoitava turvallisesti siten, ettei se ole valtuuttamattomien henkildiden saatavilla.

A Varoitus!

Varmista ennen sylinterien jatkamista, ettei sylinterien liikealueella ole esineita.

6.9.1

Vakiomallinen johdotettu etdohjausyksikko 8 toiminnolla

Puomin nosto/lasku

1 Nosto

2 Lasku

Puomin kallistus

3 Eteenpain kallistaminen Nosto (1)
4 Taaksepain kallistaminen Eteenpain
Aja puomia kallistaminen (3)

5 Teleskooppi sisaan Teleskooppi sisaan (5)

6 Teleskooppi ulos

Poikittaissyotto

Poikittaissyottod
vasen (7)

7 Akseli liikkuu vasemmalle

8 Akseli liikkuu oikealle Pysaytys (9)

Pysaytys

9 Hatapysaytys

@ .@"Q\

Johdotettu etdohjausyksikko (KS Robot 350 / 400 / 600 Offroad)

Lasku (2)

:”O-

Taaksepain kallistaminen (4)

A

Teleskooppi ulos (6)

Poikittaissy6tto oikea (8)

D' 0~0 &
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Johdotettu etdohjausyksikko 10 toiminnolla

Tassa tapauksessa KS Robot on varustettu tyhjidimujarjestelman sahkadisella kaannolla tai sahkoisella

sivusuuntaisella kdannolla (90° sivusuunnassa) vakiovarusteiden lisaksi.

Teknisista syista vain toinen naista kahdesta toiminnosta (joko tyhjidimujarjestelméan kaantaminen tai

sivusuuntainen kaantd) on mahdollinen.

Puomin nosto/lasku

1 Nosto

2 Lasku

Puomin kallistus

3 Eteenpain kallistaminen

4 Taaksepain kallistami- Nosto (1)
nen
Aja puomia Eteenpain

kallistaminen (3)

5 Teleskooppi sisdan

6 Teleskooppi ulos Teleskooppi siséan (5)

Poikittaissyotto e
Poikittaissy6ttd vasen (7)

Akseli liikkuu vasem-
malle

8 Akseli liikkuu oikealle

7

Imuyksikkd (10)
Kaantyminen
Pysaytys vasemmalle

9 Hatapysaytys

Pysaytys (9)
Imuyksikon kaantaminen tai
imuyksikon kaantaminen
riippuen varusteista

10 Sahkoisesti vasemmalle

11 Sahkoisesti oikealle

Imuyksikkd (11)
Kaantyminen oikealle
Kaantaminen oikealle
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6.9.2 Radiokauko-ohjausyksikko

Radiokauko-ohjausyksikdt ovat myos saatavilla langallisen etdohjausyksikon lisaksi.

Varoitus!

Ohjauskaskyt valitetdan myos nakyvyysalueen ulkopuolelle:

- Kytke lahetin pois paalta kun sita ei kayteta ja poista akku.
- Turvalaitteita ei voida poistaa tai muuttaa.

Yhteenveto
. e iga . Tele-
Tyypit Kaytto Mallit skooppi
Sisalle:
KS Robot 280 / 400 / 600
8 toimintoa Maastoon:
KS Robot 350 / 400 / 600
Maastoon
o
£
0
=
. Sisalle: @
(1|2ittgméntj%?ssa KS Robot 280 / 400 / 600 2
on sahkoinen Maastoon:
Keohiaminen 12 | KS Robot 350 /400 / 600
taminen sivu- !\/Iakas_lt(cl)(pr . A i
suunnassa) Ja kaikki _altteet merikan
markkinoille
KS Robot 1000
8 toimintoa ilman HDS-moduulia
KS Robot 800 Offroad
ilman HDS-moduulia
g
=
=
g
10 toimintoa N >
(aitteille, joissa | poaver o0 a0 £
on sahkdinen obot 1
Ka&ntaminen ja HDS-moduulilla
sahksinen kadn- '&"gasmn: of
taminen sivu- obot 80.0 road
suunnassa) HDS-moduulilla
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Tyypin 1 radiokauko-ohjausyksikko 8 toiminnolla

Vaihtoehtoisesti KS Robot voidaan varustaa langattomalla etdohjausyksikolla (tavanomaisen langallisen
etdohjausyksikon sijasta). Kaikissa KS Roboteissa, joissa séhkdinen teleskooppi (KS Robot 350/400/600).

Puomin nosto/lasku

1 Nosto

2 Lasku

Pysaytys (9)

Puomin kallistus

3 Eteenpain kallistaminen

Taaksepain kallistami-
4| nen K5
Aja puomia T
S Teleskooppi sisaan Nosto (1) 11 (3 Lasku (2)
6 Teleskooppi ulos Eteenpain | . .

Taak k

—— kallistaminen (3) & ﬂ o aaksepain kallistaminen (4)
;| Akseliliikkuu vasem- Teleskooppi siséén (5) i |M| | A Teleskooppi ulos (6)

malle =

- . Poikittaissyottod Poikittaissyotto oikea (8

8 Akseli liikkuu oikealle vase}rlm (7) e * ikittaissyotto oikea (8)
Pysaytys Paalle kytkeminen |l Pois paalta kytkeminen (11)

9 Hatapysaytys (b

g
i

Painikkeen toiminnot

10 | Paalle kytkeminen

11 Pois paalta kytkeminen

Lahettimen paalle kytkeminen:
Paina ja pida alas painettuna “I”-painiketta (10, vihred) kahden sekunnin ajan.

Lahettimen pois paalta kytkeminen:
Paina ja pida alas painettuna “O”-painike (11, punainen) yhden sekunnin ajan.

Painikkeen valon padlle ja pois paalta kytkeminen:

Kytke Iahetin paalle.

Jos painat ja pidat vihreaa painiketta (10) alas painettuna 5 sekunnin ajan, aktivoidaan painikkeen valaistus.
Jos painat vihreaa painiketta (10) uudelleen 5 sekunnin ajan, sammutetaan painikkeen valo.

Etdohjausyksikdssa on valikoima suojalaitteita. Vastaanotin tarkastaa koko ajan radiopolkua tarkastaakseen,
etta [ahettimen signaali on edelleen olemassa. Jos ei, kytkeytyy jarjestelma automaattisesti turvatilaan.

Lataa etdohjausyksikkd uudelleen paivittain jos kaytat sita paivittain.
Katso myos liitteiden erillista etdohjausyksikon kayttdohjetta.
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Tyypin 2 radiokauko-ohjausyksikko 10 toiminnolla

Kaikissa KS Roboteissa, joissa sdhkoinen teleskooppi

KS Robot on varustettu langattomalla etdohjausyksikoélla (tavanomaisen langallisen etdohjausyksikon
sijasta). Tata etdohjausyksikkda kaytetdan malleissa KS Robot 400 ja 600 tyhjidimujarjestelman sahkdisen

kaannon tai tyhjidimujarjestelman sahkdisen sivusuunnassa kiertdmisen kanssa.

Teknisista syista vain toinen naista kahdesta toiminnosta (joko tyhjidimujarjestelman kaantaminen tai

sivusuuntainen kaantd) on mahdollinen.

Pysaytys (9)

Lasku (2)

Taaksepain kallistaminen (4)

Teleskooppi ulos (6)

Poikittaissy6tto oikea (8)

>

Imuyksikkd (12)
Kaantyminen vasemmalle
tai kdantaminen vasemmalle

Puomin nosto/lasku

Imuyksikkd (13)

o . . 1 Nosto
Kaantyminen oikealle
tai kdantaminen oikealle 2 Lasku
Puomin kallistus
3 Eteenpain kallistaminen
4 Taaksepain kallistaminen
Aja puomia
5 Teleskooppi sisdan
Kytke paalle (10) 6 Teleskooppi ulos
vihred
Poikittaissyotto
7 vasen
8 oikea
Pysaytys
9 Hatapysaytys
Painikkeen toiminnot
10 Paaélle kytkeminen
11 Pois paalta kytkeminen
Kaanna imuyksikkoa
tai
kaanna imuyksikkoa
riippuen varusteista
12 Sahkoisesti vasemmalle
13 Sahkoisesti oikealle
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Tyypin 2 radiokauko-ohjausyksikko 10 toiminnolla

Lahettimen paalle kytkeminen:

Varmista, ettei Iahettimen pysaytyspainiketta paineta.
K&aanna pyoriva katkaisin asennosta “0” (11-punainen) “I"-asentoon (10-vihrea).
Kuuluu lyhyt piippaus ja naytto alkaa nayttada asetusnayttoa.

Lahettimen paalle kytkeminen:

K&anna pyoriva katkaisin asennosta “I” (10-vihred) “I"-asentoon (11-punainen).

Pysaytyspainike:

Radiokauko-ohjausyksikkd on varustettu pysaytyspainikkeella.

Pysaytyssignaali siirretdan digitaalisena komentona ja l1ahetin myds kytkeytyy pois paalta heti
pysaytyspainiketta painettaessa.

Pysaytyspainike on radiokauko-ohjausyksikdn tarkein turvalaite.

Sen ansiosta kayttaja voi pysayttaa koneen valittémasti kayton aikana. Turvallisuuteen liittyvana osana ei
pysaytyspainiketta ole tarkoitettu [&hettimen kytkemiseen paalle tai pois paalta, vaan sitd on kaytettava
ainoastaan toiminnallisen testin aikana tai hatatilanteissa.

Tyypin 3 radiokauko-ohjausyksikko 8 toiminnolla

Kaikille KS Roboteille, joissa on hydraulinen teleskooppi, mutta ei HDS-moduulia.
Tyypin 3 radiokauko-ohjausyksikké 8 toiminnolla on osa ndiden mallien vakiovarustusta.

Ohjaimet ja lisdosat

1. Pysaytyspainike

2. Virtamerkki

3. Ohjaus joystick

4. Vaihtokytkin

5. Painopainike - alipaine pois paalta
6

7

8

9

1

Painopainike - alipaine paalle

Painopainike - alipaine pois paalta
Avainkytkin paalle / pois paalta (musta)
Vihred kaynnistys painike

0. Akkulaturi ja akku

Huomaa!

Punainen ohjelmointindppain on tarkoitettu ohjel-
mointitilan ohjaamiseen.

Se on vain huoltotarkoituksiin.
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Radiokauko-ohjausyksikko paille / pois paalta

o Lahetin kdynnistetdan avainkytkimella (8).
e Taman jalkeen kuulet 2 lyhytta piippausta.
o Sitten kayttonayton (2) vihrea LED vilkkuu.
¢ Paina nyt vihreaa kaynnistyspainiketta (9).

Imun kytkeminen kuormaan / vapauttaminen kuormasta

Painikkeet imun kuormaan kytkemista tai kuormasta

vapauttamista varten sijaitsevat etdohjausyksikdn vasemmalla ja

oikealla puolella.

e Painamalla etdohjausyksikdén vasemmalla puolella olevaa
vihreda painiketta (6) luodaan tyhjié (imun paalle

kytkeminen).

e Painamalla etdohjausyksikdn vasemmalla ja oikealla
puolella olevia punaisia painikkeita (5 7 ) yhta aikaisesti

tyhjid vapautetaan.

Tyhjiopumppujen kytkeminen pois paalta (KS Robot 800 Offroad)

KS Robot 800 Offroadin tyhjidventtiilit ovat edelleen avoinna virransaastoétilassa ja kytkettyna pois paalta.

Tyypin 3 radiokauko-ohjausyksikko 8 toiminnolla

Pysaytyspainike

Tarkasta pysaytyspainikkeen (1) toiminta jokaisen paalle kytkemisen jalkeen.

o Kytkiessasi lahettimen paalle: LED vilkkuu (2)
e Painaessasi pysaytyspainiketta: LED vilkkuu nopeammin

Kayttotoiminnot

Nosta Poikittais-
puomi syottod

Kallistusimuyksikk®
ylés

Teleskooppi-
puomi sisaan

vasen

Poikittais-
syo6ttd

Alempi Teleskooppipuomi
puomi ulos

Kallistusimuyk-
sikkd
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Tyypin 4 radiokauko-ohjausyksikko 10 toiminnolla

Kaikille KS Roboteille, joissa on hydraulinen teleskooppi (KS Robot 800/1000/1400) ja varustus HDS-
moduulin kanssa tyhjidimujarjestelman hydraulista kdantamista, sivusuunnassa kaantamista ja kallistamista

varten.
Tyypin 4 radiokauko-ohjausyksikk® 10 toiminnolla on osa naiden mallien vakiovarustusta.

Ohjaimet ja lisdosat

Pysaytyspainike

Virtamerkki

Ohjaus joystick

Vaihtokytkin

Painopainike - alipaine pois paalta

Painopainike - alipaine paalle

Painopainike - alipaine pois paalta

Avainkytkin paalle / pois paalta (punainen tai musta)
. Vihrea kaynnistys painike

0. Akkulaturi ja akku

2 ©x® N ok~ wDh-=

Huomaa!

Punainen ohjelmointindppain on tarkoitettu ohjel-
mointitilan ohjaamiseen.

Se on vain huoltotarkoituksiin.

Tyypin 4 radiokauko-ohjausyksikko 10 toiminnolla

Radiokauko-ohjausyksikon paalle / pois paalta kytkeminen

o Lahetin kdynnistetdan avainkytkimella (8).
e Taman jalkeen kuulet 2 lyhytta piippausta.
o Sitten kayttdnayton (2) vihread LED vilkkuu.
¢ Paina nyt vihreaa kaynnistyspainiketta (9).

Imun kytkeminen kuormaan / vapauttaminen kuormasta

Starke Arvid AB
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Painikkeet imun kuormaan kytkemista tai kuormasta
vapauttamista varten sijaitsevat etdohjausyksikdn vasemmalla ja
oikealla puolella.

e Painamalla etdohjausyksikdn vasemmalla puolella olevaa
vihreda painiketta (6) luodaan tyhjié (imun paalle
kytkeminen).

e Painamalla etdohjausyksikdén vasemmalla ja oikealla
puolella olevia punaisia painikkeita (5 7 ) yhta aikaisesti vasen
tyhjid vapautetaan.

oikea

Pysaytyspainike
Tarkasta pysaytyspainikkeen (1) toiminta jokaisen paalle kytkemisen jalkeen.

o Kytkiessasi lahettimen paalle: LED vilkkuu (2)
e Painaessasi pysaytyspainiketta: LED vilkkuu nopeammin

Kayttotoiminnot

Nosta Poikittais- Kallistusimuyksikkd
puomi syottod yl6s
kaanna imuyksikkoa Kaanna
vasen/oikea imuyksikkoa
Teleskooppi- Poikittaissyottd
puomi sisaan oikea

Alempi Teleskooppi- Kallistusimuyksikkd
puomi puomi ulos alas

6.9.3 Kasinkayttotila puomin kayttamiseen

(jos tyypin 3 ja 4 radiokauko-ohjausyksikot epaonnistuvat)

Jos radiokauko-ohjausyksikkd epdonnistuu, voidaan puomia kayttaa kasinkayttotilassa.

e Kaanna ensin “kdsinkayttotilan sylinterin” avainkytkin “On”-asentoon.

Hydrauliyksikkd on nyt kytketty paalle.

Huomio!

Kasinkayttotila on tarkoitettu ainoastaan hatakayttoon.

Yksikkdé sammuu kasinkayttétilassa automaattisesti minuutin jalkeen hydrauliyksikdn ylikuumenemisen
ehkaisemiseksi.

Kytke avainkytkin pois paalta ja sitten takaisin paalle jos haluat jatkaa tydskentelya.

Nyt voit kayttéda ohjausvipuja kasin, kuten alla on kuvattu.
Ne omaksuvat etdohjausyksikdn toiminnot.

Starke Arvid AB
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Useimmissa hydraulisissa KS Roboteissa ohjausvivut ovat vapaasti kasilla rungossa, toisissa ne sijaitsevat
suojuksen alla suojassa. TallGin sinun on ensin ruuvattava suojus auki.

As. 1 Puomin nosto/lasku

As. 2 Puomin teleskooppi - sisdan/ulos ajo

As. 3 Iyrlrg_)lg/:?aesstelman kallistaminen -

As. 4 Poikittaissy6tto - akseli likkuu oikealle/vasemmalle
As.5* * Imuyksikdn kaantaminen - oikealle/vasemmalle
As.6* * Imuyksikdn kaantaminen - oikealle/vasemmalle

* Valinnainen
vain kun varustettu HDS-moduulilla (hydraulisella kaanto- ja kiertopaalla)

6.10 Tyhjidimuyksikén kiyttd

A Varoitus!

Noudata kappaleen 2 turvallisuusohjeita.

Koneella tydskentely on vaarallista jos eri turvalaitteet, kuten painemittari ja signaalilahetin ovat viallisia.
Tyokappaleiden nostaminen on kielletty siihen asti, etta tyhjionayton kaksi valosignaalia sammuu.

Ala nosta kosteita ja tahmeita tydkappaleita tyhjiclevyilla.

Varmista, etteivat ilmaletkut ole taipuneita kdantéessasi ja kallistaessasi imujarjestelmaa.

Ala kuljeta kuormia henkididen tai koneiden yli.
Aitaa laaja alue ripustetun kuorman alta.

Merkkidani kuuluu jos tyhjié putoaa -0,62 barin alle molemmissa tai vain yhdessa tyhjiépiirissa kuormaa
kuljetettaessa. Tall6in kuorma on poistettava mahdollisimman pian, jotta se ei paddse putoamaan.

Laitetta ei saa KOSKAAN kayttaa vain yhdella toimivalla imupiirilla.

Varmista, ettd kuorma jakautuu tasaisesti. Keskita imu aina kuorman keskelle.
Kuormien epdasianmukainen imu voi aiheuttaa vakavia tapaturmia.

6.10.1 Kuorman nostaminen

¢ Sijoita tyhjidimuyksikkd huolellisesti sopivaan
kohtaan kuormassa (esim. ikkunalasiin).

Varmista, ettd kaikki imulevyt sijaitsevat litteina
tasaisella, puhtaalla pinnalla siten, etta imulevyt
kiinnittyvat kokonaan.

DO ©
B B i G S
e Aktivoi kuorman imu aina & & O ©
symmetrisesti/keskitetysti. -
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6.10.2 Tyhjion imu/vapautus (kdsin)

e Tyhjidn imujarjestelma aktivoidaan painamalla tyhjiokytkinta (1) eteenpain
suuntaan (A).
Saatoruuvi (2) lukittuu kytkimen takana.

Tyhjiopumput kaynnistyvat ja tyhjid muodostuu.

Turvallisuussyista tyhjion vapautus tapahtuu kaksikatisesti.

o Tyhjid vapautetaan vetamalla saatoruuvia (2) ja painamalla tyhjiokytkinta (1)
taaksepain suuntaan (B) yhta aikaisesti.

Huomio!
Tarkasta tyhjidkytkimen asento ennen tyéskentelyn
aloittamista.

6.10.3 Tyhjion imu/vapautus (radiokauko-ohjausyksikko)

Painikkeet tyhjion (A, B, C)
aktivoimista ja vapauttamista
varten sijaitsevat
etaohjausyksikon
vasemmalla ja oikealla
puolella.

Ty

Tyyppi 3 hydraulisille K Roboteille Tyyppi 4 hydraulisille KS Roboteille
ilman HDS-moduuleja HDS-moduulien kanssa

o Tyhjidimujarjestelma aktivoidaan painamalla
painiketta (A)

Tyhjiopumput kaynnistyvat ja tyhjid muodostuu.
o Tyhjidé vapautetaan painamalla kahta punaista

painiketta (B ja C) samanaikaisesti.
Pida painikkeita painettuina, kunnes pumput kytkeytyvat

vasen oikea

pois paalta.
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6.10.4 Tyhjiomittarit

KS Robot on varustettu kaksi-piiri-tyhjidjarjestelmalla. Nama kaksi piiria on varimerkitty. Edelleen saatavilla
on erilaisia visuaalisia ja akustisia ohjausvaihtoehtoja.

Tyhjiopiirien merkinnat:
Tyhjiopiiri 1
Tyhjiopiiri 2

Tyhjiopiirin toimintojen merkinnat:

Siniset letkujohdot
Mustat letkujohdot

Tyhjiopiiri 1 Tyhjiopiiri 1 | Tyhjiopiiri 2
As. 1 Kytketty paalle
As. 2 Syttyy tyhjion puuttuessa ja tyhjion muodostu-
' essa
As. 3 Tyhjiomittari Y
3 A S 6
Tyhijiépiiri 2 (turvapiiri) .
As. 4 Kytketty paalle 2 5
A Syttyy tyhjion puuttuessa ja
S. 5
tyhjion muodostuessa 1 4

As. 6 Tyhjiomittari

Imuyksikon tyhjidimulevyt on jarjestetty tasaisesti ja ristikkain kaksipiirijarjestelmassa.

© o

© o

4-osainen imuyksikko

6-osainen imuyksikko

°2¢.0°?
00 00

-osainen imuyksikko

000 _000
068 bbb

10-osainen imuyksikko

A Varoitus!

14-osainen imuyksikko

alueella.

- Kuormia ei saa nostaa tai kuljettaa.
- Kaikki nostetut kuormat on laskettava alas valittomasti.

Jos tyhjié katoaa, kuuluu merkkidani, punaiset LEDit syttyvat ja painemittarin viisarit ovat punaisella
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Lyckasvagen 3
SE-459 30 Ljungskile

Puh.: +46 522 - 22 000
www.starkearvid.se

Faksi: +46 522 - 22
office@starkearvid.se Sivu 48/ 85



http://www.starkearvid.se/
mailto:office@starkearvid.se

SIRKEARVID

Huomio!

Tyhjion ohjaus:

Kahden tyhjidpiirin negatiivista painetta valvotaan painekytkimilla. Ne kytkevat tyhjiopumput paalle ja pois
paalta itsenaisesti toisistaan riippumatta. Jos toisen piirin tyhjio laskee alle -0,62 barin, kuuluu piippaus ja
tyhjiopumppu tai molemmat tyhjiopumput kytkeytyvat paalle.

Tyhjid on palautettava lyhyen ajan kuluessa.

Ohjausmittari:

Nykyinen kahden tyhjiopiirin tyhjid ndytetdan ohjausmittareissa.
Tyhjidpiirin aktivointi on varimerkitty.

Kuljetusvalmiudessa tyhjiomittari sijaitsee -0,6 ja -0,7 barin valilla
(vihrea alue).

1 sininen

Varoituslaitteet:
Edelleen, saatavilla on visuaalisia ja audiovaroituslaitteita, jotka

ilmoittavat kun tyhjio on liian matala.
Jos tyhjio katoaa, kuuluu merkkidani ja punaiset LEDit syttyvat.

LED

Merkkivalot (valinnainen varuste):

KS Robot voidaan varustaa valinnaisesti merkkivalolla. Silla ndytetaan yleensa kayttétilaa. Riippuen
ohjelmoinnista, merkkivalolla on erilaisia toimintoja.

Vihrea Vihres - Keltaine Kelé?]"j
KS Robot s
on kytketty Tyhjié muodostuu Tyhiji6 katoaa Hatapysgytys on
2. aktivoitu
paalle
Erityisversio:

Hatapysaytys on aktivoitu

Syttyy vahan . ——an
ennen ylikuormaa Ylikuorma - KS_Robc_Jt kytkeytyy pois paalta
(vain teleskooppivarsi voi vield ajaa sisaan)
Merkkivalo syttyy puomia laskettaessa — Keltain
. : Vihrea -
yhtgjaksoisesti
Starke Arvid AB

Lyckasvagen 3 Puh.: +46 522 - 22 000 Faksi: +46 522 - 22

SE-459 30 Ljungskile www.starkearvid.se office@starkearvid.se Sivu 49/ 85



http://www.starkearvid.se/
mailto:office@starkearvid.se

SIKEARVID

6.10.5 Tyhjioimuyksikon sivusuuntainen kaanto

Huomio!

Varmista, etteivat ilmaletkut ole taipuneita kdantaessasi imujarjestelmaa.

Vaara!

Kaatumisvaara:
- Kantokyky voi olla rajoittunut jos kuormaa kéannetaan sivusuunnassa (+/- 90 °)
(katso “kuormakaavio”).

- Kaanna imuyksikkda vain, kun se on pystyasennossa (8la koskaan kaanna kallistettua yksikkoa).

Tyhjidimuyksikkda voidaan kdantéda kuorman kanssa jopa 90° yksikon sivulle.

Vakioversio: kdsin kddnto sivusuunnassa

o Imuyksikdn kdantamiseksi sivusuunnassa avaa ensin
lukitusjarjestelman lukituspultti (1).

K&anna imuyksikkd sivusuunnassa kasin haluamaasi
asentoon.

Sitten kiinnita lukituspultti takaisin paikoilleen estaaksesi
lukitusjarjestelman liikkeen.

Kuva voi vaihdella mallista riippuen

Kiinnitd huomiota lukituspultin asentoon imuyksikdn sivusuunnassa kaantamista varten kun
kaannat imuyksikkoa!
Lukituspultin on aina sijaittava vastakkaisessa suunnassa kuin mihin sitd kadnnetaan.

Vaihtoehtoinen versio: sdhkoinen kddnt6é sivusuunnassa

Vaara!

Kaatumisvaara:
- Imuyksikdn kohonnut paino pienentaa koko laitteen maksimikuorman maaraa. Noudata vastaavaa
kuormakaaviota.

- Kaanna imuyksikkda vain, kun se on pystyasennossa (ala koskaan kaanna kallistettua yksikkoa).

KS Robot voidaan vaihtoehtoisesti varustaa sdhkoisella
kaantoyksikolla, joka sallii jatkuvasti vaihtelevan sivusuuntaisen
imuyksikon kierron etdohjausyksikén avulla (katso kappale
“etdohjausyksikot”).
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6.10.6 Tyhjidimuyksikén kaintd

Huomio!

- Varmista, etteivat iimaletkut ole taipuneita kdantaessasi imujarjestelmaa.
- Kaanna imuyksikkda vain, kun se on pystyasennossa (ala koskaan kaanna kallistettua yksikkoa).

Imuyksikk6a voidaan kaantaa kasin tai vaihtoehtoisesti sdhkoisesti jopa 180°
kummallekin puolelle.

Vakioversio: kdsin kdantaminen

e Avaa lukituspultti (1) ja kdanna
imuyksikkd haluamaasi asentoon.

sulje avaa

Kuva voi vaihdella mallista riippuen

Vaihtoehtoinen versio: sdhkoéinen kdanto

Vaara!

Kaatumisvaara:
- Imuyksikdn kohonnut paino pienentaa koko laitteen maksimikuorman maaraa.
Noudata vastaavaa kuormakaaviota.

- Kaanna imuyksikkda vain, kun se on pystyasennossa (ala koskaan kaanna kallistettua yksikkoa).

KS Robot voidaan vaihtoehtoisesti varustaa séhkaisella
kaantoyksikolla. Pyorivaa sylinteria voidaan kaantaa
etaohjausyksikolla jopa 90 ° kummallekin puolelle (katso
kappale “etdaohjausyksikot”).

Imujarjestelmaa voidaan kdantaa myds kasin.
Tata varten on olemassa lukitusjarjestelma, joka kaantyy 45°
askelein.

e Avaa lukituspultti (1) ja kdanna imuyksikkd haluamaasi
asentoon.
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6.11 Pyodrivan ohjausnivelen kaytto
Kiertoliitos - vakio

Mallit KS Robot 400/600 Offroad on varustettu ohjausnivelelld, joka sisaltaa saadettavan lukitusmekanismin
paan ylapuolella tapahtuvaa asentamista ja kuormien poistamista kuormalavoilta varten.

Kallistettava liitos voidaan asettaa 4 eri lukitusasentoon.

Al||l B
N\ ]/

Asento A | Lattialta nostamista varten
Asento B
Asento C

Vakiotilassa tyoskentelya varten

Paan ylapuolella tapahtuvaa

Asento D
asennusta varten

A Varoitus!

- Varmista aina lukitusasennon asettamisen jalkeen pultilla ja
jousisokalla!
- Ala koskaan saadé kallistusliitosta kuormaa kannettaessal

Huomio!

Kantokyky paan ylapuolella tapahtuvassa asentamisessa: maks. 200 kg!

Erityinen pyoriva ohjausnivel

Mallit KS Robot 400 Offroad ja 600 Offroad voidaan valinnaisesti varustaa erityisella pyorivalla
ohjausnivelelld (SDKG-liitos).
KS Robot 350 Offroad ja 800 Offroad -malleissa on SDKG-nivel vakiovarusteena.

Paan ylapuolella tapahtuvan asentamisen lisaksi salli erityinen
pyoriva ohjausnivel maan tasalta yl6s nostamisen ja suurem-
man ulokkeen renkaiden edessa.

Erityisen pydrivan ohjausnivelen avulla voidaan imuyksikko
siirtda paan ylapuolelle ilman kasin tehtavaa asennon saatoa

maassa.

Tata toimintoa ohjataan etdohjausyksikolla.
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HDS-moduuli (valinnainen KS Robot 800 Offroad -mallissa)

KS Robot 800 Offroad voidaan valinnaisesti varustaa hydraulisella pydrivalla kdantémoduulilla (HDS-
moduuli). Imuyksikén kaantamista ja sivusuunnassa kaantamista ohjataan kahdella hydraulimoottorilla.

Tama sallii imuyksikon kdantadmisen jopa 270° ja

kaantamisen jopa 90° sivulle.

Toimintoja ohjataan radiokauko-ohjausyksikolla.

6.12 Teleskooppijatkeen kaytto

Pyoriva

Kaantomoot-

Mallit KS Robot 400 Offroad ja 600 Offroad voidaan valinnaisesti varustaa kasikayttoisella tai sahkoisella
kaksoisteleskooppinostolla. Tama sallii lisdjatkamisen ja siksi pidentda uloketta. Teleskooppijatke on mah-
dollinen ainoastaan yhdessa erityisen pyorivan ohjausnivelen (SDKG) kanssa.

Huomio!

Kantokyky paan ylapuolella tapahtuvassa asentamisessa: maks. 200 kg!

6.12.1 Mekaaninen teleskooppijatke (KS Robot 400/600 Offroad)

Kasikayttoista kaksoisteleskooppia siirretdan kasin sdadettavan lukitusmekanismin avulla (reit ja
rengassokka). Teleskooppivartta voidaan saataa 5 eri asentoon, jokaisen asennon jatkeen pituus on 225

mm.

Huomio!

Al koskaan tee saatoa, kun kuorman imu on aktivoitu!
Esta liikkuminen sdaddn jalkeen aina pultilla ja rengassokalla

A Varoitus!

Huomioi aina hy6tykuorma!
(Hyoétykuormat ulos ajetulla teleskooppivarrella)

Robot 400 Offroad | Robot 600 Offroad

As. 1 200 kg 220 kg Saadettava lukitusmekanismi
As. 2 160 kg 180 kg a
As. 3 140 kg 160 kg —
As. 4 120 kg 130 kg
As. 5 100 kg 100 kg

Vakiomalli /

Varopultti ja rengassokka
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6.12.2 Sahkoinen/hydraulinen teleskooppijatke

Teleskooppivartta voidaan ajaa loputtomasti sisdan
ja ulos etdohjausyksikdlld kun se on varustettu
sahkoaisella tai hydraulisella teleskooppijatkeella.

Katso hyotykuormat kuormakaaviosta (kappale 11)

6.13 Toiden paattaminen

Kun ty6t on paatetty, on KS Robot pysakoitava ja varmistettava asianmukaisesti.

e ALA KOSKAAN pysakéi KS Robotia kun se on kuormattu ja ilman valvontaa.
e ALA KOSKAAN pysiakéi KS Robotia kaltevaan paikkaan tai kun kadensija on tydnnetty siséan!

o Pysakodi KS Robot ainoastaan turvalliseen paikkaan, ts. tukevalle suoralle pinnalle paikkaan, jolla ei
ole esteita tai liikennetta.

o Veda teleskooppivarsi sisdan ja aseta se pysakointiasentoon.
o Kytke KS Robot pois paaltd padkytkimesta ja esta siten etteivat asiattomat henkil6t voi kytkea sita

paalle.

Huomio!

- Ala koskaan kytke KS Robotia pois paalta, kun silla on kuorma, tai kuten kuvassa 2, kun imuyksikké on
laskettuna maahan!  Kytke aina pois paalta kuvan 1 mukaisesti!

Kuva 1 Kuva 2
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7 Huolto
7.1 Yleista

On erotettava toisistaan huolto, jonka voi toteuttaa ainoastaan valtuutettu K. Schulten GmbH & Co. KG -
jalleenmyyja takuuvaatimusten sailyttdmiseksi ja huolto, joka on suoritettava liiketoimintaa harjoittavan yhtion
tai sen valtuuttaman edustajan toimesta laitteen asianmukaisen kayttokunnon yllapitdmiseksi.
Jalkimmaiseen kuuluu KS Robotin sdanndllinen puhdistus ja yleisimmat huoltoty6t.

Liiketoimintaa harjoittavan yhtion tai sen edustajan toteuttamat maaraaikaishuollot ovat edellytyksena
vioittuneiden osien huoltoa koskevien takuuvaatimusten voimassa pitdmisen vuoksi.

Liiketoimintaa harjoittavan yhtion on varmistettava seuraavat asiat:

- Kaikki suoritetut huoltotyét dokumentoidaan.

- Edellytetyt tarkastukset suoritetaan valtuutetun asiantuntijatydpajan toimesta ja ne dokumentoidaan
kirjallisesti.

- Vuosittainen UVV-tarkastus suoritetaan asiantuntijan toimesta ja dokumentoidaan tarkastuskirjaan seka
tarkastustarralla KS Robotissa.

Muutoin kaikki takuuvaatimukset raukeavat.

Liiketoimintaa harjoittavan yhtio tai sen valtuuttama edustaja voi suorittaa ainoastaan tédssa kappaleessa
luetellut huoltotoimet. Muutoin kaikki takuu ja takuuvaatimukset raukeavat. Kysymyksissa ota yhteytta K.
Schulten GmbH & Co. KG -yhtiton lisatietoja varten.

Laitteen turvallisuutta heikentavid muutoksia, liitteitd tai muokkauksia KS Robotiin ei sallita ilman K. Schulten
GmbH & Co. KG:n lupaa! Tama koskee my0s turvalaitteiden ja venttiilien asentamista, sdatéa ja muuttamista
ja erityisesti kantavien osien hitsaamista.

Varaosien on taytettava K. Schulten GmbH & Co. KG:n tekniset vaatimukset. Tama taataan aina kun
kaytetdan alkuperaisia varaosia.

Ennen tdéiden aloittamista on kappaleessa 2.0 Turvallisuus luetellut turvallisuussdannét luettava,
ymmarrettdva ja niitd noudatettava.

Ongelmaton KS Robotin kayttd taataan ainoastaan, jos seuraavia tietoja noudatetaan saannéllisten
huoltotdiden yhteydessa.

7.2 Perustietoja

Huomaa!

- UVV-tarkastus on toteutettava vahintaan kerran vuodessa, seka jokaisen turvallisuuteen liittyvan
muutoksen tai korjauksen jalkeen.

- Huoltotdiden ja maaraaikaishuollon suorittaminen sallitaan vain erityisesti ohjeistetuille ja valtuutetuille
henkildille, jotka ovat tietoisia mahdollisista vaaroista.

- Ennen huoltotdiden toteuttamista tarkasta uudelleen viimeisen huoltosyklin yhteydessa maaritetyt viat
(katso huoltokirja taman kappaleen lopussa).

- Kaikki tunnistetiedot on annettava korjauksia seka osien vaihtoa varten (katso tdméan kayttboppaan
alussa oleva lomake).
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7.3 Huoltosuunnitelma

Huoltosuunnitelma on listattu alla. Se auttaa sinua suunnittelemaan ja toteuttamaan sadanndllisia huoltotoita.
Myds jokaisen tarkastuksen maaraaika on merkitty.

As.

Tehtava

Kayttotuntien maara

Merkin selitys:
O = Tarkasta
Y = Puhdista
X = Vaihda

Ensimmaisen
kuukauden jalkeen
Neljannesvuosittain
Puolivuosittain

Paivittain

Vuosittain

500 kayttotunnin

valein

Yleinen kunto

Teleskooppipuomi

Tarkasta profiilien halkeamat, epamuodostumat

Ohjainten, liitosten, teleskoopin_vapaa
likkuminen

Ohjainten, liukukiskojen kuluminen

Runko

Tarkasta kiinnitysruuvien halkeamat kantavissa
osissa.

Tarkasta renkaiden halkeamat

Tuet

Tarkasta sivutuet (epamuodostumat, korroosio,
halkeamat, hitsisaumat, tukipyora)

Ohjausyksikko

Tarkasta moottorijarru, ohjausvipu, kayttokilven
luettavuus

Sahkolaitteisto

Tarkasta liitinten ja releiden kunto

Tarkasta akku ja johtoliitannat

Tarkasta etaohjausyksikko (hatapysaytys) ja
litosjohto

Akkulaturi
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7 Hydrauliikka (vain KS Robot 800 Offroad)

Tarkasta 6ljyn taso (Iampimana, sylinterit

vedettyna sisaan) ° ° ° o
Oljynvaihto lampimalla hydrauliéljylla X X
Hydrauliletkut:

E::lzzzﬁ,szrokmsuus, vuodot, kiinnittyminen, o o o o o o
Sylinteri:

Tarkasta mannan varren pinta
Tarkasta holkin tiukkuus, mekaaninen o o o o
littdminen, putki- ja letkuliitdnnat

8 Tyhjiojarjestelma

Tarkasta imulevyjen ja -johtojen kunto
Tarkasta pumppujen ja painemittarin o o o o o o
asianmukainen toiminta

7.4 UVV-tarkastus DGUV (saksalainen lakisaateinen tapaturmavakuutus) -
periaatteen 309-001 mukaisesti

7.4.1 Alustavat huomiot

Tapaturman ennaltaehkaisysaadosten “Nosturit” (DGUV:n saadds 52) mukaisesti on nosturit tarkastettava
saanndllisin, alle vuoden valiajoin jonka lisaksi niille on tehtava erityisia tarkastuksia mallin muutosten ja
merkittavien tukiosien korjausten jalkeen. Nama tarkastukset on suoritettava asiantuntijahenkil6ston toimesta
(§26 kappaleet 1 ja 2). Merkittavid muutoksia ovat esimerkiksi kantokyvyn lisddminen ja muutokset malliin.

7.4.2 Tarkastukset nosturiasiantuntijan toimesta (BGG [Saksan ammattiyhdistyssaannot] 924
mukaisesti)

Asiantuntijat ovat henkildita, joilla on ammattikoulutuksensa ja -kokemuksensa perusteella riittava tietamys
nostureista ja jotka tuntevat oleelliset ja viralliset tydsuojelusdadokset, tapaturmien
ennaltaehkaisysdaddkset, ohjeistukset ja yleisesti hyvaksytyt teknologian sdannot, joiden perusteella he
pystyvat arvioimaan nosturien turvallista tydkuntoa.

7.4.3 Tarkastukset

Nosturin liiketoimintaa harjoittavan yhtidn on suunniteltava tarkastukset. Liiketoimintaa harjoittavan yhtion
vastuulla on antaa tarkastusten suorittaminen asiantuntijahenkiloston tehtavaksi. Liiketoimintaa harjoittavan
yhtidon on varmistettava, etta valitut henkil6t tayttavat edelld mainitut vaatimukset. Erityinen vastuu on
vakiintunut liiketoimintaa harjoittavalle yhtidlle silloin, jos se nimittdd omassa yhtidssa tyoskentelevia
henkil6ita asiantuntijahenkildstoksi. Voimme suorittaa tarkastukset pyynnosta.
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7.4.4 Tarkastustulokset

Tarkastusten tulokset on dokumentoitava DGUV:n sdanndksen 52 §26 mukaisesti kirjallisesti ja sailytettava
seuraavaan tarkastukseen saakka.

Testitulokset
maaraaikaistarkastuksessa
liitettavaksi tarkastuslokiin

KS Robot

Asiakas: Valmistuspaiva:
Tyyppinro: Nostokapasiteetti:
Valmis Valmis
tekij
Kuvaus pvm a Kuvaus * | pvm tekija
1. Merkit 19. Etdohjausyksikkd
2. Hitsisaumat 20. Hatapysaytys
3. Pulttiliitokset 21. Kytkinkotelo
4. Nostosylinteri 22. Jarrut, pitotestit
5. Teleskooppisylinteri 22.1 liman painoa
6. Kallistussylinteri 22.2 Painon kanssa
I;lc.)ikittaissyéttésylinteri 23. Kéyttokoneisto
8. Ketju 24. Tyhjiopumput
9. Ketjupyora, suuri 25. Venttiilit
10. Ketjupyora, pieni 26. Painekytkin
11. Ohjausnivel 27. Painemittari
12. Ohjaus 28. Suodatinlohko
13. Ylikuormitussuoja 29. Imulevy
14. Akut 30. Tyhjidletkut
31. Puristusholkki
15. Sulakkeet tyhjidventtiili
32. Paikalleen lukitus
16. 24 V pistoke imuyksikko
17. Akkulaturi 33. Tukipyorat
18. Torvi 34. Pyorat
35. Vaihtosulakkeet
Huomioita tarkastuksen 16ydoksista:
Kayton jatko hyvidksytty
Hyvaksynyt: Viat poistettu: Asiantuntija:
Pvm: Pvm: Pvm:
Liiketoimintaa harjoittavalle Liiketoimintaa harjoittavalle Allekirjoitus
yhtidlle yhtidlle
Seuraava tarkastus:
Selityksia tarkastuksen 16ydoksiin sarakkeessa *:
1. Ei nakyvia vikoja ". 6 Kiireellinen huolto tarpeen
2. Uudelleensaato/-kiristys '7. Tehoton
2a. Turvallinen '8. Keskenerainen
3 Kuluminen, viela ok, valvo '9. Eiole
4. Viallinen 10. Tarkastettava yksityiskohtaisesti
5. Kulunut, suositellaan vaihtamista 11. Ei tarkastettu
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7.5 Virheita vianetsinnassa

Seuraavassa taulukossa on lueteltuna yleisimmat virheiden syyt.
Kokoonpanojen teknisia vikoja ei ole otettu huomioon.

Huomaa!

- Jos et voi paikallistaa tai korjata KS Robotissasi iimenevia vikoja tai virheita, ota
valittdmasti yhteyttd huoltoomme!

- Korjaus- ja huoltotydt on suoritettava patevan henkildstdn toimesta.

Vika

Aiheuttaja

Korjaus

KS Robot ei aja

Hatapysaytyspainiketta on painettu
Paéakytkinta ei ole kytketty paalle
Akut ovat tyhjia

Sulakkeet viallisia

Veda hatapysaytyspainike ulos
Kytke paakytkin paalle
Lataa akut

Tarkasta/vaihda sulakkeet

Nostosylinterit eivat
aja ulos.

Ylikuormakytkin on aktivoitu tai viallinen
Sulakkeet viallisia

Vertailuajoa ei tehty

Veda teleskooppisylinteri sisdan
Tarkasta/vaihda sulakkeet

Aja vertailuajo

Poikittaissyotto ei liikku

Sulakkeet viallisia

Tarkasta/vaihda sulakkeet

Kallistussylinteri ei liikku

Sulakkeet viallisia

Tarkasta/vaihda sulakkeet

Teleskooppisylinteri ei
vetdydy sisdan tai aja
ulos

Sulakkeet viallisia

Ylikuormakytkin on aktivoitu tai viallinen

Tarkasta/vaihda sulakkeet

Veda teleskooppisylinteri sisdan

Tyhjidpumput
Ala kaynnista

Sulakkeet viallisia

Pumppu viallinen

Tarkasta/vaihda sulakkeet

Tarkastuta pumput patevalla sahko-
miehelld, vaihda tarvittaessa

Ei muodostu tyhjita

Pumppu viallinen

Imulevyja ei ole kaytetty
Imulevyn tiiviste viallinen
Tyhjiomittari viallinen

Tyhjidletku viallinen

Tarkastuta pumput patevalla sahko-
miehelld, vaihda tarvittaessa

Sijoita imulevyt uudelleen
Vaihda imulevy

Vaihda tyhjiomittari
Vaihda letku

Tyhjidé putoaa nopeasti

Pumppu viallinen

Imulevyja ei ole kaytetty
Imulevyn tiiviste viallinen
Tyhjiomittari viallinen
Tyhjidletku viallinen

Tyhjiésuodatin tukossa

Tarkastuta pumput patevalla sahko-
miehella, vaihda tarvittaessa

Sijoita imulevyt uudelleen
Vaihda imulevy

Vaihda tyhjiomittari
Vaihda letku

Vaihda tyhjiésuodatin

Hatapysaytyspainiketta on painettu

Veda hatapysaytyspainike ulos

Etaohjausyksikko ei Akku purkautunut Lataa akku
vastaa
Liikkumaradan laajuus ylitetty Siirrd lAhemmaksi konetta
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7.6 Rengaspaineen tarkistaminen

A Varoitus!

Riittamaton rengaspaine lyhentaa renkaan kayttdikaa ja heikentaa KS Robotin vakautta

- Tarkista renkaat vaurioiden ja liiallisen kulumisen varalta.

- Poista vieraat esineet profiilista.
- Tarkista rengaspaine.

- Korjaa rengaspaine tarvottaessa. Lisaa tarvittaessa ilmaa venttiilien kautta.

Malli Koko lImanpaine (bar)
KS Robot 350 Offroad 360 x 150
KS Robot 400 Offroad: 410 x 170 3,5 bar
Etusivu:
KS Robot 600 Offroad 450 x 210
KS Robot 800 Offroad: 450 x 215 5,5 bar
KS Robot 350 Offroad 410 x 170
Takasivu: 3,5 bar
KS Robot 400/600 Offroad: 360 x 150

7.7 Kiinnita pyoran kiinnikkeet uudelleen

Ennen ensimmaista kayttéonottoa ja jokaisen pydranvaihdon tai korjauksen jalkeen taka-akselin pyérantuet

on kiristettava uudelleen.

Sen jalkeen vahintdan 100 kayttétunnin valein.

Pyorakiinnikkeet on kiristettava poikittain vaantdmomentilla seuraavasti:

Malli Koko Vaantémomentti

KS Robot 350 Offroad M8 24,6 Nm

KS Robot 400 / 600 / 800 Offroad M12x1,5 85 Nm
7.8 Tyhjiosuodattimen vaihtaminen
Ty_hjic'jn kytkentayksikon suodatinpatruunat voivat Suodatin- O-rengas RULVi
paineen pudotessa olla tukossa. lohko \ \ liitos
Tarvittaessa vaihda suodatinpatruunat. \

Varo vaurioittamasta O-renkaita ja tiiviste

ita

tyhjiopiiriyksikon purkamisen tai kokoamisen aikana.

Tarkasta patruunaan merkitty virtaussuunta

suodatinpatruunoita asentaessasi.

T3 Rl i y
-..“"'\_‘-I‘!_

7 ..

Suodatinpatruuna Kierteitetty hylsy
11008063
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7.9 Akun huolto

7.9.1 Turvallisuussdadokset

Akkujen huollossa, lataamisessa ja vaihtamisessa on noudatettava seuraavia turvallisuussaantoja:

A Varoitus!

- Akun huoltoty6t on suoritettava patevan henkildston toimesta.
- Noudata kayttdohjetta latausasemaa, laturia ja akkua koskien.
Vaurioituneet johdot voivat aiheuttaa oikosulun.

- Varo vaurioittamasta akkujohtoja poistaessasi ja asentaessasi akkua.
(Akkujohto ei saa puristua akun kantta/suojaa suljettaessa.)

Puristumis- ja leikkaantumisvaaral!
- Kayta akkua vaihtaessasi aina turvakenkia.
- Sulje akun ovi/suojus vain kun akun oven ja kehyksen reunan valissa ei ole raajoja.

Huomio!

Syttyvien kaasujen aiheuttama rajahdysvaara!

- Al3 sijoita metalliesineité tai -tydkaluja akun paalle.

- Pysyttele kaukana liekeista, alaka tupakoi.

- Irrota akkuliitin ennen lataamista ja vasta kun laite ja laturi on kytketty pois paalta.

Vaara!

Kaatumisvaara:
- Vaihda akku ainoastaan ilman kuormaa.
- Kiinnitd huomioita akun painoon! Akun paino vaikuttaa laitteen vakauteen.

7.9.2 Akun vaihtaminen

Huomaa!

- Akku on huoltovapaa ja se sijaitsee pohjakehyksen rungossa.
- Pysakoi KS Robot turvalliselle alueelle ja kytke se paakatkaisimesta pois paalta.

A Varoitus!

- lrrota aina ensin negatiivinen ja sitten positiivinen napa.

- Akun huoltoty6t on suoritettava patevan henkildston toimesta.
A Toimi painvastaisessa jarjestyksessa liittdessasi.
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SIKEARVID

KS Robot 400/600/800 Offroad

o Poista kotelon suojus.
e Poista suojamatto akun paalta.

¢ Irrota sitten paatteiden navat akusta, (Huomio! Irrota aina ensin negatiivinen napa ja sitten
plusnapa) irrota akku ja vaihda se uuteen.

KS Robot 350 Offroad

o Avaa akkukotelon suojus.
Tee tdma |6ysdamalla kahta paalta pyallystettya ruuvia
(1)
Suojus voidaan nyt vetaa ulos.

e Veda nyt akku ulos etupuolelle ja irrota akkuliitin (2).

e Poista akku ja vaihda se uuteen. Liita akkuliitin (2) 1
uudelleen, aseta akku paikoilleen, sulje akkukotelon
kansi ja ruuvaa se paikoilleen pyalletyilla ruuveilla.

7.9.3 Akun latauksen tarkastaminen

Huomio!
Syvapurkaus lyhentaa akun kayttoikaa

e KS Robotin syvapurkaus on valtettava hinnalla milla
hyvansa. Liitd tdman vuoksi KS Robot valittdmasti
akkulaturiin virtajohdolla ja sahkdpistokkeella.

¢ Jos akun jannite on liian alhainen, naytetaan se
kallistuspaan ohjausyksikdssa ja akkuvalo syttyy
palamaan.

7.9.4 Akun lataaminen

Huomaa!
Lataa akut jokaisen vuoron jalkeen tai useammin akun latauksen ollessa alhainen.

Menetelma:

Pysakoéi KS Robot hyvin ilmastoidulle alueelle, jossa se ei altistu kondensaatiolle tai likaantumiselle (katso
“Toéiden paattdminen”). Malleissa KS Robot 350/400/600 Offroad laturi on kiinnitetty pohjakehykseen.

o Liita laturin latausjohto KS Robotiin ja maadoitettuun pistorasiaan.
Kaksi LEDia nayttaa latauksen tilan:

- Keltainen LED: akku latautuu

- Keltainen ja vihred LED : akku latautuu ja on vakiojannitevaiheessa
- Vihred LED: yllapitovaraus, akku on ladattu
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Mallit KS Robot 800 Offroad toimitetaan erillisella laturilla, joka konfiguroidaan akkua
varten.

e Liitd ensin laturi maadoitettuun pistorasiaan.
o Liitd nyt KS Robot laturin liittimeen.

Akun lataustaso naytetaan laturissa latauksen ominaiskayrana.

Huomaa!
Katso myos laturin erillinen kayttdohje!

7.10 Hydraulijarjestelman huolto (KS Robot 800 Offroad)

Huomaal!
Oljyn tyhjentdaminen maahan tai vesireittiin on kielletty.
Ala koskaan sekoita eri tyyppien tai merkkien 0ljya jarjestelmassa.

Suositeltu hydraulidljy:

Tyyppi Osanumero
Puhdistava hydrauli- ja tydstokonedljy BP HPL-46 11014364

7.10.1 Oljytason tarkastaminen

KS Robotin kayttamisen kannalta on oleellista, etta hydraulidljy yllapidetaan asianmukaisella tasolla. Vaara
hydrauliéljytaso voi johtaa hydraulijarjestelman osien vaurioitumiseen.
Tarkasta siksi KS Robotin tankin hydraulidljytaso saanndllisesti.

Menetelma:

o Varmista, ettd sylinterit on ajettu taysin sisaan.

e Avaa suojus.

o Tarkista sitten sailion 6ljytaso. Sailio tulee tayttaa merkkiin saakka.
o Lisaa oljya tarvittaessa.

7.10.2 Hydraulidljysuodattimen vaihtaminen

Hydrauli6ljysuodatin sijaitsee paluujohdossa. Se on varustettu mittarilla, joka nayttaa likaantumisen tason.
Jos mittari ulottuu punaiseen kenttdan, on suodatin likainen ja se on vaihdettava.

Menetelma:

o Varmista, ettd sylinterit on ajettu taysin sisaan.

e Avaa suojus.

o Poista dljynsuodatin kaantamalla sita vastapaivaan.
e Ruuvaa nyt uusi suodatin paalle.

¥
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o Tarkasta sitten tankin dljytaso ja tayta tarvittaessa.

4
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7.10.3 Hydrauliletkujen tarkastaminen

Tarkasta hydrauliletkut:

Onko hydrauliletkuissa vuotoja?
Nakyyko verhouksessa vaurioita (kuten kiertymat, hankaumat, viillot, hauraus)?

Onko letkut liitetty asianmukaisesti heloihin?
Onko helojen ja letkun valissa vuotoja?

Jos vaurioita on, vaihda vaurioituneet letkut.

Huomio!
Kaikki hydrauliletkut on vaihdettava viimeistdan 6 vuoden valein silloinkin, kun ulkopinnassa ei
ole nakyvia vaurioita tai kulumista!
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8 Havittaminen
KS Robotin kayttamisesta aiheutuu jatetta ja vaihto-osia, jotka on havitettava asianmukaisesti ja
oikeudellisen saantelyn mukaisesti.

8.1 Ympariston suojelu

Huomio!

Epé&asianmukaisesta havittamisesta aiheutuu ymparistévahinkojal

Oljyt ja liuotinpitoiset kaytt6- ja apuaineet ovat suurempi vaara ymparistolle.

Kaikkien KS Robotilla tehtavien tdiden yhteydessa on noudatettava jatteen synnyn ehkaisya ja
asianmukaista kierrattamista/havittamista koskevia oikeudellisia velvoitteita.

Erityisesti korjaus- ja huoltotdiden aikana eivat vettad saastuttavat aineet, kuten rasvat, liuotinpohjaiset
puhdistusnesteet saa saastuttaa maaperaa tai joutua viemaristoon.

Nama aineet on kerattava ja varastoitava sopiviin astioihin, kuljetettava ja havitettdva asianmukaisesti.

8.2 Kaytosta poistaminen

Jos KS Robot poistetaan pysyvasti kaytdsta, on osien havittdminen tehtava silla hetkelld voimassa olevien
havittamista koskevien lakien ja sdadosten mukaisesti.
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9 Yksittaiset osat

9.1 Sulakkeiden tehtavat

9.1.1 KS Robot 350 Offroad
\}2\:3 Toiminto Koko
1F0 | Akkulaturi 15A
1F1 | Kéyttdkoneisto 50A
1F2 | Ohjausyksikkd 30A
\}2\:3 Toiminto Koko
2F1 Piirilevy 10A
2F2 | Pistorasia 3A
2F3 | Etdohjausyksikko 3A
2F4 Lisalevy 15A
oF4 * Sahkoéinen kaantami- 15A

nen

2F5 | Ajokayttokoneisto 3A
2F6 | Torvi 5A
2F7 | Akun valvonta 3A
2F8 | Varaus

9.1.2 KS Robot 400 Offroad
\}2\:3 Toiminto Koko
1F0 | Akkulaturi 15A
1F1 | Kéyttdkoneisto 50A
1F2 | Ohjausyksikkd 30A
\}2\:3 Toiminto Koko
2F1 Piirilevy 10A
2F2 | Pistorasia 3A
2F3 | Etdohjausyksikko 3A
2F4 Lisalevy 15A
oF4 * Sahkoéinen kaantami- 15A

nen

2F5 | Ajokayttokoneisto 3A
2F6 | Torvi 5A
2F7 | Akun valvonta 3A
2F8 | Varaus
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9.1.3 KS Robot 600 Offroad

\}f:l:ls Toiminto Koko
1FO0 Akkulaturi 15A
1F1 Kayttokoneisto 50A
1F2 Ohjausyksikkd 30A
\}f:l:ls Toiminto Koko
2F1 Piirilevy 10A
2F2 Pistorasia 3A
2F3 Etdohjausyksikkd 3A
2F4 Lisalevy 15A
oF4 * Sahkoéinen kaantami- 15A
nen
2F5 Ajokayttékoneisto 3A
2F6 Torvi 5A
2F7 Akun valvonta 3A
2F8 Varaus
9.1.4 KS Robot 800 Offroad
\}f:l:ls Toiminto Koko
1FO0 Ohjausyksikkd 300A
1F8 Hydraulipumppu 200A
1F9 Paatekotelo 30A
\}f:l:ls Toiminto Koko
2F1 Tyhjidopumppu 1 5A
2F2 Tyhjiopumppu 2 5A
2F3 Varaus 5A
2F4 Torvi 5A
2F5 Ylikuorma 3A
2F6 Logo 10A
2F7 Painekytkin tyhjio 3A
2F8 Akun valvonta 3A
2F9 Tuulettimet/pistokkeet 3A
2F10 gigéokauko-ohjausyk- 10A
2F11 Kayttokoneisto/moottori | 5A
2F12 Summeri/merkkivalo 3A
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9.1.5 Sulakkeen suojus sahkosylintereille

Sahkosylinterien sulakkeen suojus sijaitsee ohjauskotelon piirilevyn paalla.

Ku- _
vaus Toiminto Koko
. Sahk. Sahk.
MCLLY kaksoisisku * kaantyminen *
X702 | Varaus Teleskooppi- Pyoriva
sylinteri 2 sylinteri
X501 | Nostosylinteri 1
X502 | Nostosylinteri 2
15A
X601 | Teleskooppisylinteri 1
X602 | Kallistussylinteri
X701 | Sivuttainen tydntdsylinteri Pyc_anva_ .
sylinteri
1 Summeri 5A
2 Tyhjidpumppu 2 (musta) 5A
3 Tyhjiépumppu 1 (sininen) 5A
4 Varasulake 24 V DC 2A
2F4 2 | Sivuttainen tyontdsylinteri/lisélevy 15A

* Valinnainen

2 vain sahkoisella kaksoisteleskoopilla ja séhkdisella kaantamisella
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10 Kaaviot

10.1 Tyhjiokaavio KS Robot 350 Offroad
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10.2 Tyhjiokaavio KS Robot 400 Offroad
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10.3 Tyhjiokaavio KS Robot 600 Offroad
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10.4 Tyhjiokaavio KS Robot 800 Offroad
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10.5 Hydraulikaavio KS Robot 800 Offroad
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10.5.1 Osaluettelo (KS Robot 800 Offroad)

As. Kpl | Nimi Tyyppi Osanro:

1 1 Hydrauliyksikkd 3 KW 11008080
2.1 - - aosal- 1 11000120

1 Venttiililohko 4/3 Prop. suuntaventtiili 24 V 6-0sai-

2.2 nen * 11000118
3 1 DW-sylinteri 70 / 30-500-tahti 11020645
4.1 1 DW-sylinteri 40 / 25-1000-tahti LHV-tangon puoli 11020423
4.2 1 DW-sylinteri 40 / 25-1000-tahti LHV-pohjapuoli 11019769
5 2 DW-sylinteri 63 / 45-600-tahti 11019767
6 1 Kaasuttimen takaiskuventtiili | 1/4" 11020729
7 1 DW-sylinteri 50 / 20-100-tahti 11024274
7 1 Hydraulinen kdantémoottori 180 ° 11001035
8~ 1 Hydraulinen k&antémoottori 270° 11001036

* Valinnainen

HDS (Hydraulinen pydritys- ja kdantépaa)
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11 Kuormakaaviot

KS Robot on Iahtokohtaisesti varustettu toimitettaessa tyhjidimuyksikélla.

Jos KS Robotia kaytetaan nostamiseen kuorman sijaitessa renkaiden edessé, on sen kuormityskyky
erilainen kuin jos kuorma on jatkettu, nostettu tai kdannetty sivulle.

Lisaksi KS Robotin kantokyky on jokaisen lisdosan (esim. haarukka) tai imun poikkipuomissa olevien
imulevyjen maaran myota erilainen.

Vaara!

Kaatumisvaara:

- Noudata KS Robotiasi vastaavaa kuormakaaviota

- Huomaa, ettéd vastaavaa lisdosaa ja ilmoitettuja painoja (esim. kasikayttdinen kaksoisteleskooppi)
vastaavaa kuormakaaviota ei saa ylittaa.

- Kantokyky voi olla rajoittunut, jos kuormaa kaannetaan sivusuunnassa (+/- 90°) tai kdannetaan
sahkoisesti.

- Huomaa, ettd imulevyjen maaraa vahennettaessa myos kantokyky vahenee.
- K8 Robotin vastapainojenmaaraa ei voida lisata.

o Kuormakaavio sijaitsee pohjakehyksen tukivarren sivulla.

11.1 Lisaosat

11.1.1 Kuormakoukku (valinnainen)

KS Robit - Vakio KS Robot 800 HDS *
Osanumero: | Kantokyky: Osanumero: | Kantokyky:
10000896 maks. 600 kg 10014203 maks. 800 kg

* Valinnainen- HDS (hydraulinen kaantaminen
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11.1.2 Kuormahaarukka

KS Robit - Vakio

KS Robot 800 HDS *

[c" ]

L = kiskon etureuna hydétykuorman painopisteeseen
G = hydtykuorma

Osanumero: Osanumero:
10005286 10017258
Haarukkakaavio
L

G (kg)
250 | ;
1000 — - - Mg - f-mm b L--
T 800 L.
200 : 500 |
4 | T e s et e k-
150 &0 -
500 E-
100 | 400 R e F--
300 : :
w T 200 { i
| | | | i(mm) 100 . e T
! ! ! ! T 1 " L in mm
100 200 300 400 500 600 TOO
100 200 300 400
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12 Imuyksikko (vakio)
12.1 Tarkoituksenmukainen kaytto

Imuyksikkd on tarkoitettu kaytettavaksi KS Robotin kanssa.
Se sopii littean lasin ja levymateriaalien pysty- ja vaakasuoraan kuljettamiseen. Kuormaa pidellaan
nostettaessa tyhjion avulla paikoillaan.

12.2 Epaasianmukainen kaytto

- Kantokykya ei saa ylittaa.

- Kuorman kasittelyn lisdosan muutokset on kielletty.

- Kuorman kasittelyn lisdosan kayttaminen inmisten kuljettamiseen on kielletty.
- Valta kuormaa kuljettaessasi heiluriliiketta ja esteisiin trmaamista.

- Kuljeta vain yhtd kuormaa kerrallaan kuormankasittelyn lisdosalla.

- Ala pudota kuorman kasittelyn lisdosaa merkittavalta korkeudelta alas.

12.3 Turvallisuustiedot

Kaikki tyot imuyksikolla on toteutettava ainoastaan koulutetun ja ohjeistetun henkildston toimesta.
Varmista, etta kaikki kuljettamisesta vastaavat henkil6t ovat lukeneet ja ymmartaneet nama kayttdohjeet
ennen téiden aloittamista.

- Kayta sopivaa tydvaatetusta: suojakyparaa, hansikkaita, turvakenkia.

- Kayta imuyksikkda ainoastaan niissa olosuhteissa, joihin se on tarkoitettu.
(katso tarkoituksenmukainen kaytto)

- Ala koskaan kayta vaurioitunutta, osin toimimatonta tai keskeneraista laitetta.
- A3 kayta laitetta, jos imulevyn tiivistysreuna on leikkautunut tai muuten vaurioitunut.

- Ala kayta laitetta, jos kay ilmi, ettd nostokapasiteetin tai muiden varoituskilpien tietoja puuttuu tai niita ei
voida tunnistaa.

- Varmista aina, ettd kuorman kosketuspinnat ja kaikki imulevyt ovat puhtaita ennen kuin aktivoit
imulevyjen tyhjion.

- Henkildiden kuljettaminen ja oleskelu vaara-alueella on kielletty.

- Sijoita imulevyt asianmukaisesti kuorman paalle ennen nostamista.

- Ala kavele ripustettujen kuormien alla.

- limoitettua hybtykuormaa ei saa ylittaa.

- Al3 koskaan jata kuormaa valvomatta.

- Kaikki I6ydetyt viat on korjattava valittdmasti patevan henkiléston toimesta.
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12.4 Tuotteen kuvaus

Imuyksikkd koostuu tukikehyksesta ja sdadettavista
imulevyista pitkittaisessa puomissa kahden tai
neljan ristikkaisen koneenosan kanssa.

o kb=

Pitkittdinen poikkiorsi (puomi)
Poikkipuomi

Imuyksikko, yksinkertainen
Lukituspultti

Kiinnityslaippa

12.4.1 Lisaosat

Imuyksikko voi olla my6s vaihtoehtoisesti varustettu
sahkoisella pyorivalla sylinterilla.
Se sallii jopa 100° kaantamisen.

Vaihtoehto:

8. Kampi

6. Kiertoliitos
7. Pyodriva sylinteri

12.5 Tekniset tiedot

Imuvksikké 4-osainen - | 4-osainen - | 4-osainen - | 6-osainen - | 8-osainen -
y @250 @300 @350 @350 @350
Maks. kantokyky: 280 kg 350 kg 400 kg 600 kg 800 kg
Lmulevykohtamen nostokyky 70 kg 90 kg 100 kg 100 kg 100 kg
Kehyksen mitat:
Pituus n.: 1200 mm 1200 mm 1600 mm 1600 mm 1600 mm
Leveys n.: 750 mm 750 1000 mm 1000 mm 1000 mm
12.6 Imuyksikon hyotykuormat
Maksimiku Maksimiku Haksimie
Imulevy | Imulevyjen | ormituskap | Imulevy | Imulevyjen | ormituskyk | Imulevy | Imulevyjen A —
(0] maara asiteetti (0] maara y (0] maara P i
k k
(kg) (kg) (kq)
140 180 2 200
280 350 4 400
J 250 @ 300 & 350
400 6 600
8 800
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Imuvoima muuttuu ilmanpaineen vaikutuksesta
Tyhjidimun kantokyky riippuu muun muassa imupinnan ja ilmakehan valisesta paine-erosta. Korkeuden
kasvaessa merenpinnan tasolta vahenee ilmanpaine ja samalla tyhjidimujarjestelman kantokyky.

2000 m merenpinnan ylapuolella iimanpaine putoaa

12,5 mbar / 100 m.

Tama tarkoittaisi vahan alle 938 mbr iimanpainetta

Baijerin Memmingenin kaupungissa (601 m

merenpinnan ylapuolella).

Ympéardiva paine

(2.000 m) = 763 mbar

vastaa korkeutta

Ympéardiva paine
vastaa korkeutta

) goTTTTTC T oS

(600 m) = 938 mbar

Ympéréivé

paine meren-

pinnan kor- 1.013 mbar

keudella. (0)
Korkeus limanpaine limanpaine Paine-ero Imuvoima
merenpinnan tasolta | (verrattuna 0 m (kun saavutettava tyhijié 78 | (kun paine-eroksi

korkeuteen %) asetettu 600 mbar)
merenpinnasta)

Om 100 % 1013,25 mbar | 790 mbar 100 %
100 m 98,7 % 1000,3 mbar 780 mbar 100 %
200 m 97,5 % 987,6 mbar 770 mbar 100 %
300 m 96,2 % 975,0 mbar 760 mbar 100 %
400 m 95,0 % 962,5 mbar 750 mbar 100 %
500 m 93,8 % 950,3 mbar 741 mbar 100 %
600 m 92,6 % 938,1 mbar 731 mbar 100 %
700 m 91,4 % 926,2 mbar 722 mbar 100 %
800 m 90,2 % 914,4 mbar 713 mbar 100 %
900 m 89,1 % 902,7 mbar 704 mbar 100 %
1000 m 88,0 % 891,2 mbar 695 mbar 100 %
1500 m 82,5 % 835,8 mbar 652 mbar 100 %
2000 m 77,4 % 783,8 mbar 611 mbar 100 %
2241 m 75,0 % 759,9 mbar 593 mbar 98,8 %
2500 m 72,5 % 735,1 mbar 573 mbar 95,5 %
2962 m (Zugspitze) 68,4 % 692,8 mbar 540 mbar 90 %
3000 m 68,0 % 689,4 mbar 538 mbar 89,67 %
3500 m 63,8 % 646,5 mbar 504 mbar 84 %
3798 m (GroRglockner) | 61,4 % 622,8 mbar 486 mbar 81 %
4000 m 59,8 % 606,3 mbar 473 mbar 78,83 %
4810 m (Mt. Blanc) 53,9 % 546,52 mbar 426 mbar 71 %

Tyhjidimujarjestelméan tyhjiopumppujen paine-eroksi asetetaan aina 600 mbr, jolloin voidaan taata 100 %
imuvoima aina 2000 m:n korkeuteen merenpinnasta.

Huomaa!

Yli 2000 metrin korkeudella merenpinnasta on tyhjidpainekytkin sdadettava uudelleen

tyhjiopumppujen jatkuvan kaynnin estadmiseksi.
Tyhjidosien muutokset voidaan toteuttaa ainoastaan valtuutetun ja asianmukaisesti patevan
henkiléston toimesta.
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12.7 Kasittely
12.7.1 Asennus
Kiinnitd imuyksikké KS Robotiin seuraavasti.

Menetelma:
1. Sijoita kuorman kasittely-yksikko (esim. tyhjidimuyksikkd) sisaltyvan aluslevyn (1)

kanssa KS robotin pyorivan kokoonpanon laakerille. Ruuvaa laakeriin mutterin (2)
kanssa.

9. Esta sitten mutterin kiertyminen rengassokalla (3).

Kun varustettu HDS-moduulilla (hydraulisella pyorivalla kd&ntoyksikolla)

10. Kuorman kasittely-yksikké (esim.tyhjidimuyksikkd) on asennettu pydrivadn kokoonpanoon 6 kierteitylla
pultilla (4). Léysaa ensin 6 mutteria, sijoita sitten kuorman kasittely-yksikkd asennuksen paalle ja kiinnita
kuoman kasittely-yksikkd ruuvaamalla mutterit takaisin paalle.

11. Yhdista nyt kaksi imuyksikon tyhjidletkua pikaliitoksilla (5) KS Robotin
tyhjidjarjestelman teleskooppipuomiin.
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12. Kayttaessasi tyhjidimuyksikkdd, varmista, etta tyhjidletkut on liitetty samaan tyhjidpiiriin.

Tvhiiopiiri 1

Tyhjiopiiri 1 = siniset letkulinjat
Tyhjidpiiri 2 = mustat letkulinjat

Tvhiiopiiri 2

Huomaa!
Kaksipiirijarjestelmassa imulevyt on jarjestetty tasaisesti tyhjidimuyksikkoon.

Noudata tyhjidimuyksikkdsi vastaavaa tyhjidsuunnitelmaa.

12.7.2 Imulevyjarjestys

Imuyksikon tyhjidimulevyt on jarjestetty tasaisesti kaksipiirijarjestelmassa.

*.?

© o

hrl
g

%
o

¢ @
¢

e

4-osainen imuyksikko 6-osainen imuyksikko -osainen imuyksikko
[ 1
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12.7.3 Osien kuljettaminen

Imuyksikko tarjoaa imulevyjen sijoittamiselle eri vaihtoehtoja sopiakseen erimittaisille kuormille.

Kayttaja voi tehda asetukset asettamalla tai poistamalla imukehyksen jatkevarret, sijoittamalla tai poistamalla
saadettavat imupidikkeet ja liittamalla tai irrottamalla tyhjidletkut tietyista imulevyista.

Sijoita imukehys aina symmetrisesti imuyksikdn tasapainottamiseksi.

A Varoitus!

Imulevyjen poistaminen tai irrottaminen vaikuttaa imuyksikdn nostokapasiteettiin!
Varmista, etta kaikki tyhjidletkut on kelattu tai jarjestetty ja ettd ne eivat sotkeennu, kierry tai puhkea
kaanto- tai kallistusprosessin aikana.
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12.8 Huolto
12.8.1 Tarkastus

Huomaa!
Tarkasta kaikkien tyhjidlevyjen viat sdanndllisesti.
Poista kaikki viat ennen nostolaitteen kayttamista.

Viat Korjaus

Imulevyn tiivistysreunojen pinnan | Likaantuminen voi heikentdd imulevyjen asianmukaista tiivistyskykya.

likaantuminen: Noudata imulevyjen puhdistusohjeita tarvittaessa.
Lovet, viillot, hiertyméat Imuyksikon vauriot voivat vaikuttaa nostolaitteen kantokykyyn.
tiivistysreunoissa: Vaihda jokainen vaurioitunut imulevy valittdmasti.

A Varoitus!

Vaihda tyhjidlevy jos tiivisteen reunoissa on lovia, viiltoja tai hiertymia.

12.8.2 Imulevyjen puhdistaminen

e Puhdista imulevyt saippualla ja lmpimalla vedella kayttden samalla tyokalua (esim. pehmea harja).
Anna sitten imulevyjen kuivua huoneenlammaossa.

Huomio!

Puhdistamiseen ei missdan olosuhteissa tule kayttaa sellaisia liuottimia, kuten trikloretyleenia,
hiilitetrakloridia, hiilivetya tai etikkapuhdistusainetta.

Ala kayta terdvia esineita, terasharjoja, hiekkapaperia jne.
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13 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

- kdannods alkuperaisesta -

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
EU konedirektiivin 2006/42/EY mukaisesti 17. Toukokuuta 20086, liite Il 1.A c €

Taten vakuutamme, ettd alla kuvattu kone noudattaa malliltaan ja rakenteeltaan seka
markkinoille saattamissamme versioissa EU direktiivin 2006/42/EY perustavia terveys- ja
turvallisuusvaatimuksia.

Tama vakuutus raukeaa jos koneeseen suoritetaan valtuuttamattomia muutoksia.

Valmistajaljakelija
K. Schulten GmbH & Co. KG
Industriestral’e 3-7
D-48488 Emsburen

Tuote:

Tuotteen nimi: Lasinostin

Toiminnallinen kuvaus: kaytetddn kuormien nostamiseen ja laskemiseen

Mallin nimi: KS Robot 350 Offroad, KS Robot 400 Offroad, KS Robot 600 Offroad,

KS Robot 800 Offroad
Koneen numero:
Valmistusvuosi

limoitetaan vastaavuudesta muiden tuotetta koskevien direktiivien/saadosten kanssa:
EMC-direktiivi 2014/30/EU

Seuraavia harmonisoituja standardeja on sovellettu:

EN ISO 12100:2011-03 Koneturvallisuus. Yleiset suunnitteluperiaatteet,
riskin arviointi ja riskin pienentdminen

EN 349:2008 Koneturvallisuus. Vahimmaisetaisyydet kehonosien puristumisvaaran valtta-
miseksi.

EN 13035-1:2008 Koneet ja laitokset lasilevyn valmistamista, kasittelya ja prosessointia varten. Tur-
vallisuusvaatimukset. Osa 1: varastointi-, kasittely- ja kuljetuslaitteisto tehtaassa.

EN 13035-2:2008 Koneet ja laitokset lasilevyn valmistamista, kasittelya ja prosessointia varten. Tur-
vallisuusvaatimukset. Osa 2: varastointi-, kasittely- ja kuljetuslaitteisto tehtaan ulko-
puolella.

EN 13155:2017-11 Nosturit. Turvallisuus. Irrotettavat nostoapuvalineet

Seuraava yhteis6 on valtuutettu laatimaan teknisen dokumentaation konedirektiivin mukaisesti:
K. Schulten GmbH & Co. KG

IndustriestralRe 3-7

D-48488 Emsburen

Paikka: D- 48488 Emsblren

Pvm: 12.01.2018

Jorg Alsmeier, toimitusjohtaja Horst Anker, toimitusjohtaja
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SIKEARVID

Tyhjiopumppulammitin

Huomio!
KS Robotia voidaan kayttaa, kun ympariston lampétila on 0 ° C -
+ 50 °C! Koneiden kayttd on lopetettava, kun ymparistdén lampdtila laskee alle 0 ° C!

Kone on varustettu tyhjopumppulammittimilla, jotka takaavat turvallisen kayton myds alhaisem-
missa lampédtiloissa.

Vinkki!

Jos ymparistdn lampdétila on alle 5 °C, suosittelemme, etta tyhjiopumppulammittimet kytketaan
paalle ennen koneen kaynnistamista paaavaimella.

Kayttoonotto

1) Asenna ensin kuormalaite KS Robotiin.

2) Aseta tata varten kuormalaite (esimerkiksi imuyksikkd) KS Robotin tappiin ja kiinnitd se naa-
rasruuvilla (1).

3) Kiinnita tman jalkeen naarasruuvi lukitustapilla (2), jotta se ei I6ysty.
4) Liitd molemmat tyhjioputket (musta/sininen) vastaaviin sovittimiin 3).
5) KS Robot kytketaan paalle ja pois paalta akkukytkimella (paaavain).

6) Pumpun lammitys kytketdan paalle painamalla vihreda painiketta (4),
nyt painike syttyy palamaan.

7) Pumpun l[dmmittimet on aktivoitava noin 15 minuuttia ennen koneiden
kayttodnottoa, siten pumput saavuttavat vaaditun kayttdlampaotilan.

8) Taman jalkeen kone voidaan kytkea paalle paaavaimella.

Huomio!
Sammuta pumpun lammitin uudelleen painamalla vihreaa painiketta tehtavan jal-
keen akun saastamiseksi.
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Huomiot

Starke Arvid AB
Lyckasvagen 3 Puh.: +46 522 - 22 000 Faksi: +46 522 - 22
SE-459 30 Ljungskile www.starkearvid.se office@starkearvid.se Sivu 85/ 85



http://www.starkearvid.se/
mailto:office@starkearvid.se

	1 Yleistä
	1.1 Johdanto
	1.2 Tietoja käyttöohjeesta
	1.3 Tekijänoikeutta ja omistusoikeutta koskevat huomiot
	1.4 Tietoja liiketoimintaa harjoittavalle yhtiölle
	1.5 Huolto ja takuu
	1.6 Tarkoituksenmukainen käyttö
	1.7 Epäasianmukainen käyttö
	1.8 Liiketoimintaa harjoittavan yhtiön velvoitteet
	1.9 Käyttöohjeet
	1.10 Huolto- ja tarkastusohjeet

	2 Turvallisuus
	2.1 Tiedot ja symbolit
	2.2 Yleistä turvallisuudesta
	2.3 Turvallisuustiedot
	2.4 Symbolien ja vaarasymbolien kuvaukset
	2.5 Suojalaitteet
	2.6 Säännölliset turvallisuustarkastukset

	3 Tuotteen kuvaus
	3.1 Optiot
	3.2 Lisäosat ja kuljetusyksiköt
	3.3 Yleisnäkymä
	3.3.1 KS Robot 350 Offroad
	3.3.2 KS Robot 400/600 Offroad
	3.3.3 KS Robot 800 Offroad

	3.4 Tekniset tiedot
	3.4.1 KS Robot 350 Offroad
	3.4.2 KS Robot 400 Offroad
	3.4.3 KS Robot 600 Offroad
	3.4.4 KS Robot 800 Offroad

	3.5 Melupäästöarvot

	4 Toimitus / kuljetus / varastointi
	4.1 KS Robotin kuljettaminen
	4.1.1 Nostaminen ja sidonta
	4.1.2 Kuljetusajoneuvon päälle ajaminen

	4.2 Varastointi

	5 Käyttöönotto
	5.1 Nostolaitteen kiinnittäminen
	5.2 Päälle ja pois päältä kytkeminen
	5.3 Käsietäohjainyksikön liittäminen
	5.4 Vuotojen tarkastaminen

	6 Käyttö
	6.1 Tarkastukset ennen töiden aloittamista
	6.2 Vertailuajon suorittaminen
	6.3 Laitteen tukeminen ja linjaaminen
	6.4 Pyöräkäyttökoneiston käyttö
	6.5 Liikkuminen
	6.5.1 Liikesuunnan valitseminen
	6.5.2 Turvakytkin
	6.5.3 Torvi
	6.5.4 Automaattinen pysäytystoiminto

	6.6 Hätäpysäytyspainike
	6.7 Hätäajotila (KS Robot 350 - 600 Offroad)
	6.8 Ohjaustangon taittaminen (KS Robot 350 Offroad)
	6.8.1 Sivutukien poistaminen

	6.9 Puomin käyttö
	6.9.1 Johdotettu etäohjausyksikkö (KS Robot 350 / 400 / 600 Offroad)
	6.9.2 Radiokauko-ohjausyksikkö
	6.9.3 Käsinkäyttötila puomin käyttämiseen

	6.10 Tyhjiöimuyksikön käyttö
	6.10.1 Kuorman nostaminen
	6.10.2 Tyhjiön imu/vapautus (käsin)
	6.10.3 Tyhjiön imu/vapautus (radiokauko-ohjausyksikkö)
	6.10.4 Tyhjiömittarit
	6.10.5 Tyhjiöimuyksikön sivusuuntainen kääntö
	6.10.6 Tyhjiöimuyksikön kääntö

	6.11 Pyörivän ohjausnivelen käyttö
	6.12 Teleskooppijatkeen käyttö
	6.12.1 Mekaaninen teleskooppijatke (KS Robot 400/600 Offroad)
	6.12.2 Sähköinen/hydraulinen teleskooppijatke

	6.13 Töiden päättäminen

	7 Huolto
	7.1 Yleistä
	7.2 Perustietoja
	7.3 Huoltosuunnitelma
	7.4 UVV-tarkastus DGUV (saksalainen lakisääteinen tapaturmavakuutus) -periaatteen 309-001 mukaisesti
	7.4.1 Alustavat huomiot
	7.4.2 Tarkastukset nosturiasiantuntijan toimesta (BGG [Saksan ammattiyhdistyssäännöt] 924 mukaisesti)
	7.4.3 Tarkastukset
	7.4.4 Tarkastustulokset

	7.5 Virheitä vianetsinnässä
	7.6 Rengaspaineen tarkistaminen
	7.7 Kiinnitä pyörän kiinnikkeet uudelleen
	7.8 Tyhjiösuodattimen vaihtaminen
	7.9 Akun huolto
	7.9.1 Turvallisuussäädökset
	7.9.2 Akun vaihtaminen
	7.9.3 Akun latauksen tarkastaminen
	7.9.4 Akun lataaminen

	7.10 Hydraulijärjestelmän huolto (KS Robot 800 Offroad)
	7.10.1 Öljytason tarkastaminen
	7.10.2 Hydrauliöljysuodattimen vaihtaminen
	7.10.3 Hydrauliletkujen tarkastaminen


	8 Hävittäminen
	8.1 Ympäristön suojelu
	8.2 Käytöstä poistaminen

	9 Yksittäiset osat
	9.1 Sulakkeiden tehtävät
	9.1.1 KS Robot 350 Offroad
	9.1.2 KS Robot 400 Offroad
	9.1.3 KS Robot 600 Offroad
	9.1.4 KS Robot 800 Offroad
	9.1.5 Sulakkeen suojus sähkösylintereille


	10 Kaaviot
	10.1 Tyhjiökaavio KS Robot 350 Offroad
	10.2 Tyhjiökaavio KS Robot 400 Offroad
	10.3 Tyhjiökaavio KS Robot 600 Offroad
	10.4 Tyhjiökaavio KS Robot 800 Offroad
	10.5 Hydraulikaavio KS Robot 800 Offroad
	10.5.1 Osaluettelo (KS Robot 800 Offroad)


	11 Kuormakaaviot
	11.1 Lisäosat
	11.1.1 Kuormakoukku (valinnainen)
	11.1.2 Kuormahaarukka


	12 Imuyksikkö (vakio)
	12.1 Tarkoituksenmukainen käyttö
	12.2 Epäasianmukainen käyttö
	12.3 Turvallisuustiedot
	12.4 Tuotteen kuvaus
	12.4.1 Lisäosat

	12.5 Tekniset tiedot
	12.6 Imuyksikön hyötykuormat
	12.7 Käsittely
	12.7.1 Asennus
	12.7.2 Imulevyjärjestys
	12.7.3 Osien kuljettaminen

	12.8 Huolto
	12.8.1 Tarkastus
	12.8.2 Imulevyjen puhdistaminen


	13 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

